REPUBLIQUE ALGERIENNE DEMOCRATIQUE ET POPULAIRE

MINISTERE DE L’ENSEIGNEMENT SUPERIEUR 

ET DE LA RECHERCHE SCIENTIFIQUE

Offre de formation

L.M.D.

MASTER ACADEMIQUE
	Etablissement
	Faculté / Institut
	Département

	Université Ibn Khaldoun – Tiaret

	Des Sciences Appliquées

	Génie Mécanique 


	Domaine
	Filière
	Spécialité

	Sciences 

et Technologies

	Génie 
Mécanique
	Modélisation et Simulation en Génie Mécanique



Responsable du domaine ST : MIMOUNI Abedennebi.
Responsable de la filière de Génie Mécanique: GUEMMOUR Mohamed Boutkhil

Responsable de la spécialité: BOUZIDANE Ahmed

الجمهورية الجزائرية الـديمقراطيـة الـشعبيــة

وزارة التعليــم العالــي و البحــث العلمــي
عرض تكوين 

ل. م . د

ماستر أكاديمي 
	المؤسسة
	الكلية/ المعهد
	القسم

	جامعة بن خلدون

تيارت


	كلية العلوم و التكنولوجيا و علوم المادة
	الهندسة الميكانيكية والإنتاجية


	الميدان
	الشعبة
	التخصص

	علوم و تقنيات

	الهندسة الميكانيكية
	النمذجة والمحاكاة
 في الهندسة الميكانيكية



مسؤول فرقة ميدان التكوين :

بلفضل شيخ
SOMMAIRE

	I - Fiche d’identité du Master
	04

	    1 - Localisation de la formation
	05

	    2 - Coordonnateurs
	05

	    3 - Partenaires extérieurs éventuels
	05

	    4 - Contexte et objectifs de la formation
	06

	         A - Organisation générale de la formation : Position du projet
	06

	         B - Conditions d’accès
	07

	         C - Objectifs de la formation
	07

	         D - Profils et compétences visées
	08

	         E - Potentialités régionales et nationales d’employabilité
	08

	         F - Passerelles vers les autres spécialités
	09

	         G - Indicateurs de suivi du projet de formation
	09

	    5 - Moyens humains disponibles
	10

	         A - Capacité d’encadrement
	10

	         B - Equipe d'encadrement de la formation
	10

	               B – 1 - Encadrement Interne
	11

	               B – 2 - Encadrement Externe
	12

	               B – 3 - Synthèse globale des ressources humaines
	12

	               B – 4 - Personnel permanent de soutien
	12

	    6 - Moyens matériels disponibles
	13

	         A - Laboratoires Pédagogiques et Equipements
	13

	         B - Terrains de stage et formations en entreprise
	18

	         C - Laboratoires de recherche de soutien à la formation proposée
	18

	         D - Projets de recherche de soutien à la formation proposée
	19

	         E - Documentation disponible
	19

	         F - Espaces de travaux personnels et TIC
	20

	II - Fiche d’organisation semestrielle des enseignements
	21

	    1 - Semestre 1
	22

	    2 - Semestre 2
	23

	    3 - Semestre 3
	24

	    4 - Semestre 4
	25

	    5 - Récapitulatif global de la formation
	25

	III - Fiche d’organisation des unités d’enseignement
	26

	IV - Programme détaillé par matière
	42

	V - Accords / conventions
	67

	VI - Curriculum Vitae des coordonnateurs
	71

	VII - Avis et Visas des organes administratifs et consultatifs
	88

	VIII - Visa de la Conférence Régionale
	89


I – Fiche d’identité du Master
1 - Localisation de la formation :


Faculté : Des Sciences et de la Technologie et Sciences de la Matière

Département : Génie Mécanique et Productique

Section : Génie Mécanique
2 – Coordonateurs :

- Responsable de l'équipe du domaine de formation 
Nom & prénom : BELFEDHAL Cheikh
Grade : Maître de Conférences Classe A 
( :
05.50.94.37.19
E - mail : bochradz@yahoo.com
- Responsable de l'équipe de la filière de formation

Nom & prénom : SAD CHEMLOUL Nord-Eddine
Grade : Maître Conférences Classe A 

( :
07.91.81.49.14
Fax : 046.44.08.76        E - mail : sad_2412@yahoo.fr
- Responsable de l'équipe de spécialité 

Nom & prénom : BOUZIDANE Ahmed
Grade : Maître de Conférences Classe A
( :
06.60.31.92.95
E - mail : ahmed.bouzidane@gmail.com
3- Partenaires extérieurs *:

- Entreprises et autres partenaires socio économiques :
· BTK (Ex. SNVI) Tiaret
· ALFE Tiaret
· SONELGAZ - SPE Tiaret
· SONELGAZ - SDO Tiaret

· NAFTAL Tiaret
· SOTREFIT Tiaret
· ENPEC Sougueur (Tiaret)
· RENAULT - DACIA Tiaret
· BCR - ORSIM  O/ Rhiou (Relizaine)

· Complexe Laitier Sidi Khaled Tiaret

- Autres établissements partenaires : 
Néant.


- Partenaires internationaux :

Néant.
4 – Contexte et objectifs de la formation 

A – Organisation générale de la formation : position du projet
La position de ce projet proposé par rapport aux autres parcours déjà assurés est indiquée dans le schéma suivant :


B – Conditions d’accès
Les étudiants titulaires d’une Licence Académique ou Professionnelle en :

· Génie Mécanique (toutes les options), 

· Génie Industrielle,

· Génie des Procédés,

· Productique,

· Maintenance Industrielle, 

· Maintenance et Sécurité Industrielle,

· Electromécanique,

· Electrotechnique,

· Informatique, 

· Informatique Industrielle, 

· Automatisme,
· Physique.
Ou d’un diplôme équivalent permettant d’avoir la possibilité d’accéder à cette formation sachant que la sélection des candidats est s’effectue par étude de dossier faite par un jury d’admission composé dans sa majorité par des éléments de l’équipe de formation et le responsable de la filière dans la limite des places disponibles. 

Les étudiants qui peuvent postuler à l’accès à ce Master Académique sont selon les cas suivants :
· Etudiants détenteurs de la Licence Professionnelle : 

Cette catégorie d’étudiants peut accéder au cycle Master après étude de dossier et un entretien effectué par le jury désigné selon les capacités d’accueil du département. L’équipe de formation du Master peut émettre un avis sur des compléments nécessaires en enseignements pré requis ou l’équivalence des unités et matières retenues.

· Etudiants détenteurs de la Licence Académique : 

La poursuite des études est possible pour les détenteurs de la Licence Académique, toutefois, l’équipe de formation du Master peut émettre un avis sur des compléments nécessaires en enseignements pré requis.

· Etudiants détenteurs de diplômes reconnus équivalents à la Licence LMD :

L’accès peut être autorisé après étude de dossier par l’équipe de formation. 

· Retour aux études après une expérience professionnelle :

L’accès peut être autorisé après étude de dossier par l’équipe de formation qui peut procéder à la validation des acquis de l’expérience.

C - Objectifs de la formation 
L’objectif de la formation est de donner une base consistante dans le domaine de la modélisation et la simulation en génie mécanique, tant sur le plan théorique que numérique. Le but recherché est de former des cadres capables d’utiliser des codes de simulation numérique dans les différents domaines du génie mécanique telle que la mécanique des solides, la mécanique des fluides, l’interaction fluide/structure dans le cadre de recherche et d'applications industrielles. Cette formation vise à :

· acquérir les connaissances fondamentales sur la mécanique des solides et des structures, mécaniques des fluides, thermique, vibration et acoustique, problèmes mécaniques couplés, interaction fluide- structure,

· développer des aptitudes  chez l’étudiant en modélisation et simulation à l’aide des méthodes numériques appliquées aux problèmes de la mécanique (éléments finis, volumes finis, calcul des structures, simulation des écoulements, méthodes numériques pour les phénomènes couplés, calcul en interaction fluide/structure…),

· connaître l'organisation générale des codes d'éléments finis, différences finies, volume finie. Réaliser des projets de modélisation numérique en utilisant les langages de programmation tels que Matlab/ Simulink, Fortran, C++, 
· se familiariser à l'utilisation des codes de calcul (Ansys, CFD, CFX, Fluent, etc..) et de visualisation, 
· mettre en œuvre des projets de recherche faisant appel aux diverses applications de la mécanique.
D – Profils et compétences visées
Après le master, les ingénieurs ont la possibilité de préparer un doctorat, généralement en liaison avec des partenaires industriels. Les diplômés travaillent aussi bien en production qu’en recherche et développement dans de grandes entreprises ainsi que dans des PME et des bureaux d’études.

Les secteurs d'activité concernés sont nombreux: Energie (production, transformation, utilisation), traitement des déchets, dépollution, génie des procédés, nouvelles énergies, surveillance de l'atmosphère, prévention et gestion des risques, industries chimique, pétrolière, gazière, traitement de surface, tribologie, production de l'énergie et installation.

Les étudiants bénéficiant de ce type de formation seront en mesure de s’adapter à l'évolution des nouvelles technologies tant dans le domaine industriel que dans celui de l’information, de la communication et du management. Ce qui les rend aptes à manager des projets, et à l'encadrement d'équipes.

E- Potentialités régionales et nationales d’employabilité

Les étudiants formés en ce parcours seront en mesure d’être des enseignants dans le domaine du génie mécanique en général ou dans la modélisation et la simulation dans le génie mécanique en particulier, d’être capables à mener des recherches scientifiques et techniques, d’être des cadres d’entreprises ayant les moyens et le savoir faire dans le domaine, capables d’être de bons managers de problèmes techniques industriels ou en mesure d’être des chefs de projets en cours de conception ou d’exécution, d’être en mesure de créer leur propre micro, petite ou moyenne entreprise en exploitant les dispositifs de l’état, mis à la disposition des jeunes entrepreneurs (ANSEJ, ANGEM, ANDI,…). 

Les différents secteurs d'activités industrielles concernés sont principalement :

· Toutes industries mécaniques ;

· Entreprises privées, PME – PMI,
· Grands établissements publics : Sonatrach, Naphtal, Sonelgaz, Entreprise des Eaux, …,
· Laboratoire de recherche Scientifique,
· Construction et maintenance automobile,
· Industrie agroalimentaire,
· Métallurgie et Sidérurgie,
· Centrales électriques et Nucléaires,
· Construction Aéronautique et Aérospatiale et Navale.
Et dans une moindre mesure : 

· L'industrie chimique et pétrochimique,
· Ponts et chaussés,
· Barrages et stations d’épuration,
· Industrie du caoutchouc et des plastiques,
· Industrie du papier et du carton,
· Industrie du textile et de l'habillement,
· Et bien d’autres secteurs touchant la mécanique.
F – Passerelles vers les autres spécialités

Les passerelles possibles vers d’autres parcours sont :

· Master Professionnel ou Académique en : Mécanique (Toutes les options).

· Master Professionnel ou Académique en : Maintenance et Sécurité Industrielle ;

· Master Professionnel ou Académique en : Automobile ou Génie Automobile ;

· Master Professionnel ou Académique en : Energétique ;

G – Indicateurs de suivi du projet
· Nombre d’étudiants qui auront choisi ce parcours de formation,
· Réalisations de travaux pratiques en laboratoire,
· Contrôle continu, travaux personnels de mini-Projets et/ou exposés,
· Présentation du projet personnel tutoré de l’étudiant,

· Taux de réussite,
· Soutenance publique d’un projet de fin d’études,
· Rapport de stage (avis, assiduité et travail accompli par l’étudiant).
5 – Moyens humains disponibles 


A : Capacité d’encadrement : Trente (30) étudiants

B : Equipe d'encadrement de la formation : 


B-1 : Encadrement Interne : 
	Nom, prénom
	Diplôme
	Grade
	Laboratoire de recherche de rattachement
	Type d’intervention *
	Emargement

	HAOUZI A.
	Doctorat d’Etat
	Prof.
	Laboratoire de Synthèse et Catalyse
	Cours
	

	ABED B.
	Doctorat
	M. C. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours et TD
	

	ASNOUN A.
	Doctorat
	M. C. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours et TD
	

	BOUZIDANE A.
	PHD
	M. C. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours et TD 
	

	HADDOUCHE K.
	Doctorat
	M. C. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours 
	

	SAD CHEMLOUL N.
	Doctorat
	M. C. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours et TD
	

	MESLEM Y.
	Doctorat
	M. C. (A)
	Laboratoire de Génie Electrique et des Plasmas
	Cours et TD
	

	BECHEIKH M.
	Doctorat
	M. C. (B)
	Laboratoire de Génie Electrique et des Plasmas
	Cours et TD
	

	HASSANE DAOUADJI T.
	Doctorat
	M. C. (A)
	Laboratoire de Matériaux hydrologie U. Sidi Belabbes
	Cours et TD
	

	MECHEKOUR E.
	Doctorat
	M. C. (B)
	/
	Cours et TD
	

	SASSI A.
	Docteur Ingénieur
	M. A. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours et TD
	


* = Cours, TD, TP, Encadrement de stage, Encadrement de mémoire, autre (à préciser)

5 – Moyens humains disponibles 


A : Capacité d’encadrement : Trente (30) étudiants

B : Equipe d'encadrement de la formation : 



B-1 : Encadrement Interne : (Suite)
	Nom, prénom
	Diplôme
	Grade
	Laboratoire de recherche de rattachement
	Type d’intervention *
	Emargement

	AISSAT S.
	Magister
	M. C. (B)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours et TP
	

	BEKKOUCHE B.
	Magister
	M. A. (A)
	/
	Cours et TD
	

	BENAMAR B.
	Magister
	M. A. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours et TD
	

	BOUZOUINI M.
	Magister
	M. A. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours et TD
	

	CHEHBI S.
	Magister
	M. A. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours 
	

	ELGUERRI M.
	Magister
	M. A. (A)
	/
	Cours et TD
	

	GUEMMOUR M. B.
	Magister
	M. A. (A)
	/
	Cours et TP
	

	GUEZALI F.
	Magister
	M. A. (A)
	/
	Cours, TD et TP
	

	MADANI M.
	Magister
	M. A. (A)
	Laboratoire de Technologie Industrielle
	Cours, TD et TP
	

	BELARBI M.
	Magister
	M. A. (A)
	Laboratoire de Génie Electrique et des Plasmas 
	Cours et TD
	

	CHAIB K.
	Magister
	M. A. (A)
	/
	Cours, TD et TP
	

	MEKROUSSI S.
	Magister
	M. A. (A)
	/
	Cours, TD et TP
	


* = Cours, TD, TP, Encadrement de stage, Encadrement de mémoire, autre (à préciser)



B-2 : Encadrement Externe :
Néant
	Nom, prénom
	Diplôme
	Etablissement de rattachement
	Type d’intervention *
	Emargement

	/
	/
	/
	/
	/




B-3 : Synthèse globale des ressources humaines :

	Grade
	Effectif Interne
	Effectif Externe
	Total

	Professeurs
	01
	/
	01

	Maîtres de Conférences (A)
	07
	/
	07

	Maîtres de Conférences (B)
	03
	/
	03

	Maître Assistant (A)
	11
	/
	11

	Maître Assistant (B)
	03
	/
	03

	Autre (préciser)
	/
	/
	/

	Total
	25
	/
	25




B-4 : Personnel permanent de soutien 
(indiquer les différentes catégories) 

	Grade
	Effectif 

	Ingénieurs de laboratoire
	01

	Techniciens supérieurs de laboratoire
	02

	Agents techniques 
	01

	Agents administratifs
	03

	Bibliothécaire
	01


6 – Moyens matériels disponibles

A- Laboratoires Pédagogiques et Equipements :
Intitulé du laboratoire : Laboratoire Informatique

Capacité en étudiants : 40

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	observations

	01
	Poste Terminal 
	20
	Centre de calcul de la Faculté: disponibles pour la Filière

	02
	Ordinateur P4
	10
	Labo informatique de la Filière

	03
	Ordinateur i5
	05
	


Intitulé du laboratoire : Laboratoire de Métrologie
Capacité en étudiants : 20
	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	observations

	01
	Machine de traction
	01
	Détermination des caractéristiques mécaniques

	02
	Machine d’essai de Charpy
	01
	Détermination des caractéristiques mécaniques

	03
	Appareil de mesure de dureté
	01
	Détermination des caractéristiques mécaniques

	04
	Appareils de mesures dimensionnelles
	20
	Contrôle dimensionnel

	05
	Polisseuses
	02
	Traitement mécanique des surfaces

	06
	Microscopes optiques
	03
	Observation des microstructures

	07
	Appareils de mesures : électriques, températures, débit, pression, volume 
	20
	Mesure des grandeurs physiques


Intitulé du laboratoire : Laboratoire de Métallurgie

Capacité en étudiants : 10

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	Observations

	01
	Four de trempe
	01
	Traitements thermiques

	02
	Four de recuit
	01
	Traitements thermiques

	03
	Etuve
	01
	Traitements thermiques


Intitulé du laboratoire : Laboratoire Moteurs

Capacité en étudiants : 20

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	Observations

	01
	Banc d’Essai : Moteur à essence
	02
	Détermination des caractéristiques

	02
	Banc d’Essai : Moteur Diesel
	02
	Détermination des caractéristiques

	03
	Atelier Moteurs : Diesel / Essence
	04
	Montage et démontage des moteurs

	04
	Banc d’essai : Moteur à vapeur
	01
	Détermination des courbes caractéristiques

	05
	Banc d’essai de freinage
	01
	Détermination des caractéristiques

	06
	Banc d’essai pompe d’injection Diesel
	01
	Détermination des caractéristiques


Intitulé du laboratoire : Atelier de Mécanique

Capacité en étudiants : 20

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	Observations

	01
	Tours à commande numérique
	02
	Usinage, étude sur machine

	02
	Tours conventionnels
	05
	Usinage, réalisation de contrôle sur machine

	03
	Fraiseuses
	05
	Usinage, réalisation de contrôle sur machine

	04
	Perceuses
	02
	Usinage, réalisation de contrôle sur machine

	05
	Etau limeur
	02
	Outil de fabrication

	06
	Scie mécanique
	01
	Outil de fabrication

	07
	Dispositifs de constructions mécano-soudés
	05
	Outil de fabrication d’assemblage mécanique


Intitulé du laboratoire : Laboratoire d’Electricité

Capacité en étudiants : 10

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	Observations

	01
	Moteurs à courant alternatif
	02
	Détermination des caractéristiques

	02
	Moteurs synchrones
	02
	Détermination des caractéristiques

	03
	Moteur asynchrone
	02
	Détermination des caractéristiques

	04
	Transformateur
	05
	Détermination des caractéristiques

	05
	Composants électroniques
	20
	Détermination des caractéristiques

	06
	Banc d’essai d’électricité auto
	01
	Détermination des caractéristiques

	07
	Appareils de mesures des grandeurs électriques
	20
	Mesures des grandeurs physiques


Intitulé du laboratoire : Laboratoire Turbomachines

Capacité en étudiants : 10

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	Observations

	01
	Banc d’Essai : Pompe centrifuge
	03
	Détermination des Caractéristiques

	02
	Banc d’Essai : Montage en série
et en parallèles des pompes centrifuges
	02
	Détermination et comparaison des caractéristiques des deux montages

	03
	Banc d’Essai : Compresseur centrifuge
	02
	Détermination des Caractéristiques

	04
	Turbine hydraulique Pelton
	01
	Détermination des Caractéristiques

	05
	Turbine à gaz
	01
	Détermination des caractéristiques


Intitulé du laboratoire : Laboratoire Mécanique des Fluides

Capacité en étudiants : 10

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	Observations

	01
	Banc d’Essai : Tube de Venturi, Diaphragme, Déversoirs, Flotteur
	01
	Mesure du débit à l’aide des méthodes indirectes qui sont citées et comparaison avec celui de la méthode directe (par pesée)

	02
	Banc d’Essai : Perte de Charge Linéaire et Singulière
	01
	Mesure de la perte de charge dans les conduites et les singularités

	03
	Banc d’Essai : Ecoulement à travers les Orifices et les Ajutages
	01
	Détermination du coefficient de réduction de vitesse, de contraction de la section, et de débit

	04
	Banc d’Essai : Impact du jet
	01
	Mesure de la force exercée par un jet sur un obstacle fixe ou mobile

	05
	Banc d’Essai : Canal Hydraulique
	01
	Détermination du nombre de Froude pour le régime fluvial et torrentiel

	06
	Banc d’Essai : Viscosimètre à Chute de Bille
	01
	Mesure de la viscosité cinématique des liquides

	07
	Banc d’Essai : Ecoulement dans les Tuyères
	01
	Mesure de la poussée du jet

	08
	Banc d’Essai : Ecoulements dans les tuyères
	01
	Déterminations des courbes caractéristiques

	09
	Banc d’Essai : Ecoulements dans les tuyères
	01
	Mesure du débit d'air et de vapeur

	10
	Banc d’Essai : Ecoulements autour des Obstacles
	01
	Détermination du coefficient de trainée


Intitulé du laboratoire : Laboratoire Transfert de Chaleur

Capacité en étudiants : 05

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	Observations

	01
	Banc d’Essai : Echangeur tubulaire simple
	01
	Comparaison entre l’échangeur à co-courant et contre courant

	02
	Banc d’essai : Panneau solaire
	01
	Mesure du flux incident

	03
	Banc d’essai : Machine Frigorifique
	01
	Détermination des coefficients de performances


Intitulé du laboratoire : Laboratoire Physique

Capacité en étudiants : 05

	N°
	Intitulé de l’équipement
	Nombre
	Observations

	01
	Dispositif d’étude de la diffraction des ondes ultrasoniques.
	01
	Nouvelle acquisition

	02
	Dispositif d’étude de la vitesse du son dans différents gaz.
	01
	Nouvelle acquisition

	03
	Dispositif d’étude de dilatations thermiques des solides et des liquides.
	01
	Nouvelle acquisition

	04
	Dispositif de détermination de la chaleur latente de fusion.
	01
	Nouvelle acquisition

	05
	Moteur de Stirling pour l’étude des cycles thermodynamiques
	01
	Nouvelle acquisition


B- Terrains de stage et formation en entreprise :

	Lieu du stage
	Nombre d’étudiants
	Durée du stage

	SNVI (Tiaret)
	10
	1 Mois

	ALFET (Tiaret)
	10
	1 Mois

	SONELGAZ (Tiaret)
	10
	1 Mois

	NAFTAL (Tiaret)
	10
	1 Mois

	SOTREFIT (Tiaret)
	08
	1 Mois

	ENPEC (Tiaret)
	06
	1 Mois

	ORSIM – BCR (Relizaine)
	05
	15 Jours

	OROLAIT (Tiaret)
	08
	1 Mois

	ERIAD (Tiaret)
	06
	1 Mois

	RENAULT (Tiaret)
	02
	10 Jours


C- Laboratoire(s) de recherche de soutien à la formation proposée :

	Chef du laboratoire : HADDOUCHE Kamel

	N° Agrément du laboratoire : 303 du 03/12/2003

	Date : 

Avis du chef de laboratoire : 




D- Projet(s) de recherche de soutien à la formation proposée :

	Intitulé du projet de recherche
	Code du projet
	Date du début du projet
	Date de fin du projet

	Contribution au contrôle semi-actif des vibrations de rotors par un palier hydrostatique intelligent.
	J0302320090014
	01/01/2009
	31/12/2013

	
	
	
	


E- Documentation disponible : 
Pour assurer une bonne formation des étudiants, la Bibliothèque centrales de l’université de Tiaret en plus des Bibliothèques de la Faculté des Sciences et des Sciences de l’Ingénieur et du Département de Génie Mécaniques met à la disponibilité des étudiants :

· Titres disponible concernant la spécialité de formation est de :

· Bibliothèque de la Filière : nombre d'ouvrages 216,

· Bibliothèque centrale de la Faculté : nombre d'ouvrages 586,
· Bibliothèque centrale virtuelle : nombre d'ouvrages 2500.

· Ouvrages nouvellement acquis : 

· Mécanique 88 titres (636 exemplaires).

· Dictionnaires 14.

· Techniques de l’ingénieur 79 volumes.

· Encyclopédies 91 volumes. 

· Documentation électronique : 

· Thermodynamique 1699.

· Génie mécanique 9150. 

· Technologie 1310.

· Une documentation en ligne, telle que :

· EBESCHO Academic.

· Sciences Directs.

· Techniques de l’ingénieur.

· Divers :

· Thèses.

· Journaux scientifiques.

· CD-ROM Audiovisuels. 

· Diapositifs didactiques.

· Code de Calcul Informatique :

· CATIA

· SOLID WORKS

· COMSOL Multiphysics

· LABVIEW

· LABSIM

· SIMLAB

· Matlab-Simulink.

· ANSYS FLUENT
· ETC…

F- Espaces de travaux personnels et TIC :
· Plateforme E_Charlemagne ;

· Plateforme Moodle ;

· Salle Visioconférence (24 places) ;

· Calculateurs Vectoriel IBM P5 (50 postes connectés) ;
· Centre de calcul du Département de Génie Mécanique (20 postes) ;

· Salles de navigation à Internet de l'établissement (120 postes).

· Salles de Lecture :

· Bibliothèque centrale 500 places.
· Bibliothèque de la Faculté 200 places.
· Bibliothèque du Département de Génie Mécanique 100 places.
· Salle de Conférence :

· De l’Université 500 places.

II – Fiche d’organisation semestrielle des enseignements
1- Semestre 1 :
	Unité d’Enseignement
	VHS
	V.H hebdomadaire
	Coeff
	Crédits
	Mode d'évaluation

	
	14-16 sem
	C
	TD
	TP
	Tr Per.
	
	
	Continu
	Examen

	UE Fondamentales
	
	
	
	
	

	UEF1 (O) Mécanique des Milieux Continus et des Solides 
	105
	4.5
	3.0
	--
	--
	8
	8
	---
	---

	UEF 1.1 : Modélisation en Mécanique des Milieux Continus.
	42
	1.5
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF 1.2 : Mécanique des Solides et des Structures.
	63
	3.0
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF2 (O) Mécanique des Fluides et des Transferts
	105
	4.5
	3.0
	--
	--
	8
	8
	---
	---

	UEF 2.1 : Mécanique des Fluides Avancée.
	42
	1.5
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF 2.2 : Thermodynamique et Transferts de chaleur
	63
	3.0
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UE Méthodologie
	
	
	
	
	

	UEM1 (O) Outils d’Informatique et de Modélisation
	168
	6.0
	--
	3.0
	3.0
	10
	10
	---
	---

	UEM 1.1 : Analyse Numériques et Programmation Informatique.
	84
	3.0
	--
	1.5
	1.5
	5
	5
	50 %
	50 %

	UEM 1.2 : Modélisation en Vibration et Dynamique des Structures.
	84
	3.0
	--
	1.5
	1.5
	5
	5
	50 %
	50 %

	UE Découverte
	
	
	
	
	

	UED 1 (O) Sciences des Matériaux
	21
	1.5
	1.5
	--
	--
	3
	3
	---
	---

	UED 1.1 : Sciences des Matériaux.
	21
	1.5
	1.5
	--
	--
	3
	3
	30 %
	70 %

	UE Transversales
	
	
	
	
	

	UET 1 (O) Anglais de Spécialité
	21
	1.5
	--
	--
	--
	1
	1
	---
	---

	UET 1.1 : Anglais Technique et Scientifique
	21
	1.5
	--
	--
	--
	1
	1
	---
	100 %

	Total Semestre 1
	420
	18.0
	7.5
	3.0
	3.0
	30
	30
	---
	---


2- Semestre 2 :

	Unité d’Enseignement
	VHS
	V.H hebdomadaire
	Coeff
	Crédits
	Mode d'évaluation

	
	14-16 sem
	C
	TD
	TP
	Tr Per.
	
	
	Continu
	Examen

	UE Fondamentales
	
	
	
	
	

	UEF3 (O) Sciences et Technologies des Machines
	105
	4.5
	3.0
	--
	--
	8
	8
	---
	---

	UEF 3.1 : Éléments de Machines
	42
	1.5
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF 3.2 : Cinématique et Dynamique des Machines
	63
	3.0
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF4 (O) Méthodes de Mesure et de Calcul 
	105
	4.5
	3.0
	--
	--
	8
	8
	---
	---

	UEF 4.1 : Méthodes de Mesure en Mécanique
	42
	1.5
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF 4.2 : Méthodes de Calcul Numérique
	63
	3.0
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UE Méthodologie
	
	
	
	
	

	UEM2 (O) Outils de Dessin et de Simulation
	168
	3.0
	--
	6.0
	3.0
	10
	10
	---
	---

	UEM 2.1 : Dessin Assisté par Ordinateur
	84
	1.5
	--
	3.0
	1.5
	5
	5
	50 %
	50 %

	UEM 2.2 : Simulation Numérique
	84
	1.5
	--
	3.0
	1.5
	5
	5
	50 %
	50 %

	UE Découverte
	
	
	
	
	

	UED 2 (O) Technologies Modernes
	21
	1.5
	1.5
	--
	--
	3
	3
	---
	---

	UED 2.1 : Automatique et Mécatronique
	21
	1.5
	1.5
	--
	--
	3
	3
	30 %
	70 %

	UE Transversales
	
	
	
	
	

	UET 2 (O) Management et Economie de l’Entreprise
	21
	1.5
	--
	--
	--
	1
	1
	---
	---

	UET 2.1 : Management et Economie de l’Entreprise
	21
	1.5
	--
	--
	--
	1
	1
	---
	100 %

	Total Semestre 2
	420
	15.0
	7.5
	6.0
	3.0
	30
	30
	---
	---


3- Semestre 3 :

	Unité d’Enseignement
	VHS
	V.H hebdomadaire
	Coeff
	Crédits
	Mode d'évaluation

	
	14-16 sem
	C
	TD
	TP
	Tr Per.
	
	
	Continu
	Examen

	UE fondamentales
	
	
	
	
	

	UEF5 (O) Vibration et Commande Avancées
	126
	6.0
	3.0
	--
	--
	8
	8
	---
	---

	UEF51 : Vibration Avancée
	63
	3.0
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF52 : Commande Avancée
	63
	3.0
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF6 (O) Tribologie et Mécanique de la Rupture
	84
	3.0
	3.0
	--
	--
	8
	8
	---
	---

	UEF61 : Tribologie
	42
	1.5
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UEF62 : Mécanique de la Rupture
	42
	1.5
	1.5
	--
	--
	4
	4
	40 %
	60 %

	UE méthodologie
	
	
	
	
	

	UEM3 (O) Processus de Modélisation et de Simulation
	168
	3.0
	--
	6.0
	3.0
	10
	10
	---
	---

	UEM31 : Calcul de Dynamique des Fluides par Ordinateur "CFD"
	84
	1.5
	--
	3.0
	1.5
	5
	5
	50 %
	50 %

	UEM32 : Modélisation des Phénomènes Couplés
	84
	1.5
	--
	3.0
	1.5
	5
	5
	50 %
	50 %

	UE découverte
	
	
	
	
	

	UED3 (O) Robotique
	21
	1.5
	1.5
	--
	--
	3
	3
	---
	---

	UED31 : Robotique
	21
	1.5
	1.5
	--
	--
	3
	3
	30 %
	70 %

	UE transversales
	
	
	
	
	

	UET3 (O) Recherche Scientifique
	21
	1.5
	--
	--
	--
	1
	1
	---
	---

	UET11 : Recherche Scientifique et Séminaires
	21
	1.5
	--
	--
	--
	1
	1
	---
	100 %

	Total Semestre 3
	420
	15.0
	7.5
	6.0
	3.0
	30
	30
	---
	---


4- Semestre 4 :

Domaine 
: Science et Technique (ST)

Filière

: Génie Mécanique

Spécialité
: Modélisation et Simulation
Stage en entreprise sanctionné par un mémoire et une soutenance.
	
	VHS
	Coeff 
	Crédits

	Travail Personnel
	300
	15
	15

	Stage en entreprise
	100
	5
	5

	Séminaires
	10
	5
	5

	Projet Tutoré
	10
	5
	5

	Total Semestre 4
	420
	30
	30


5- Récapitulatif global de la formation : 
	                          UE

   VH
	UEF
	UEM
	UED
	UET
	Total

	Cours
	378
	168
	63
	63
	672

	TD
	252
	--
	63
	--
	315

	TP
	--
	210
	--
	--
	210

	Travail personnel
	400 **
	126
	--
	--
	526

	Séminaire
	--
	--
	10
	--
	10

	Total
	1030
	504
	136
	63
	1733

	Crédits
	78
	30
	9
	3
	120

	% en crédits pour chaque UE
	59,43
	29,08
	07,85
	3,64
	100


** : Travail personnel (UEF) = Travail personnel des trois premiers semestres + 

                                                 Travail personnel (Mémoire) + Stage en entreprise.
III – Fiches d’organisation des unités d’enseignement
(Etablir une fiche par UE)
Libellé de l’UE :
UEF1 - Mécanique des Milieux Continus et des Solides 

Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

1
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	63.00 Heures

42.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Fondamentale       crédits : 8
Matière 1 : UEF11 - Modélisation en Mécanique des Milieux Continus
Crédits : 4
Coefficient : 4
Matière 2 : UEF12 - Mécanique des Solides et des Structures 

Crédits : 4
Coefficient : 4
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEF11 - Modélisation en Mécanique des Milieux Continus : Ce cours présente les concepts de base des milieux continus classiques : tenseurs, cinématique, dynamique, thermodynamique, lois de comportement, lois des fluides newtoniens et équations de Navier-Stokes pour la modélisation. Des exemples permettent d'obtenir des solutions analytiques qui illustrent la puissance de la modélisation.
UEF12 - Mécanique des Solides et des Structures : L’objet de ce cours est l’étude des corps solides déformables dont les principaux buts le calcul des efforts internes ou contraintes provoqués par les forces externes et le calcul des déformations entrainés par les efforts intérieurs. La mécanique des structures assure la résistance et la sécurité des constructions, tout en guidant au choix des solutions les plus économiques.



Libellé de l’UE : 
UEF2 - Mécanique des Fluides et Transferts
Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique 
Semestre :

1

	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	63.00 Heures

42.00 ----//----
00.00 ----//----
00.00 ----//----


	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Fondamentale       crédits : 8
Matière 1 : UEF21 - Mécanique des Fluides Avancée    
Crédits : 4
Coefficient : 4
Matière 2 : UEF22 - Thermodynamique et Transferts 
Crédits : 4
Coefficient : 4
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEF11 - Mécanique des Fluides Avancée : Fournir les concepts fondamentaux de la "Mécanique des Fluides Numérique" avec un contenu choisi pour donner aux étudiants la possibilité de poursuivre des recherches dans les domaines pertinents de la mécanique des fluides.
UEF12 - Thermodynamique  et Transferts : Ce cours s’oriente vers la thermodynamique appliquée, en étendant les premier et deuxième principes de la thermodynamique aux applications pratiques, ce qui permet de développer la capacité des étudiants à l'identification appropriée des équations de transport et la formulation de la méthode numérique efficace pour les problèmes complexes de transfert de chaleur.



Libellé de l’UE : 
UEM1 - Outils d’Informatique et de Modélisation
Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

1
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	8400 Heures

00.00 ----//----

42.00 ----//----

42.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Méthodique       crédits : 10
Matière 1 : UEM11 - Analyse Numériques et Programmation Informatique
Crédits : 5
Coefficient : 5
Matière 2 : UEM12 - Modélisation en Vibration et Dynamique des Structures 

Crédits : 5
Coefficient : 5
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEF11 - Analyse Numériques et Programmation Informatique : A la fin de ce cours, l’étudiant sera en mesure d'expliquer les méthodes de base de l'analyse numérique, de justifier parfaitement leur démarches et convergence sur des problèmes concrets et de mettre en œuvre ces méthodes sur ordinateur.
UEF12 - UEM12 - Modélisation en Vibration et Dynamique des Structures : Fournir à l'étudiant les notions de base théoriques des phénomènes vibratoires, les outils pour contrôler et atténuer les vibrations et les notions de conception de structures en dynamique des vibrations. À la fin du cours, l’étudiant devrait être capable de : faire la modélisation simplifiée de systèmes dynamiques, comprendre et calculer les propriétés vibratoires d’un système mécanique et en tirer les principes de conception.



Libellé de l’UE : 
UED1 - Sciences des Matériaux 

Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

1
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	21.00 Heures

21.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Découverte       crédits : 3
Matière 1 : UED11 - Sciences des Matériaux 
Crédits : 3
Coefficient : 3


	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UED11 - Sciences des Matériaux : Ce cours permettra à l’étudiant une connaissance suffisante de la mécanique et des propriétés physiques et chimiques des matériaux, et plus particulièrement les métaux, céramiques, polymères et composites et les cause d’existence de ces propriétés.



Libellé de l’UE :
UET1 - Anglais de Spécialité 

Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

1
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	15.00 Heures

00.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Transversale       crédits : 1
Matière 1 : UET11 - Anglais Technique et Scientifique 
Crédits : 1
Coefficient : 1


	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UET11 - Anglais Technique et Scientifique : fournir à l’étudiant la terminologie technique de la langue anglaise relative à la spécialité, ce qui permet l’accès aux articles scientifiques en anglais et d’en tirer profit et d’avoir la possibilité de rédiger des articles similairement.



Libellé de l’UE :
Sciences et Technologies des Machines 

Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

2
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	63.00 Heures

42.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Fondamentale       crédits : 8
Matière 1 : UEF31 - Éléments de Machines
Crédits : 4
Coefficient : 4
Matière 2 : UEF32 - Cinématique et Dynamique des Machines 

Crédits : 4
Coefficient : 4
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEF31 - Éléments de Machines : Permettre à l’étudiant de connaître les éléments de base des machines en mécanique, les lois de calcul et dimensionnement de ces éléments avec choix des matériaux et détermination des types et conditions de chargement. Le cours permet également de connaître les types d’assemblages mécaniques et leurs conceptions, les transmissions mécaniques et les paramètres, caractéristiques et mode de conception.
UEF32 - Cinématique et Dynamique des Machines : Fournir aux étudiants les connaissances de base permettant de comprendre les mécanismes les plus usuels et les thèmes principaux en dynamique des machines.



Libellé de l’UE :
UEF4 - Méthodes de Mesure et de Calcul 

Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

2
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	63.00 Heures

42.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Fondamentale       crédits : 8
Matière 1 :   UEF41 : Méthodes de Mesure en Mécanique
Crédits : 4
Coefficient : 4
Matière 2 : UEF42 - Méthodes de Calcul Numériques 

Crédits : 4
Coefficient : 4
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEF41 - Méthodes de Mesure en Mécanique : Ce cours familiarise l’étudiant aux modes de mesure en génie mécanique, processus, analyse et mise au point, ainsi que l’acquisition de données assistée par ordinateur, manipulation et présentation des données avec différents cas et exemples. Il traite aussi la métrologie mécanique, mesure et contrôle.
UEF42 - Méthodes de Calcul Numériques : Ce cours vise à développer des aptitudes en méthodes numériques de calcul en génie mécanique. Au bout du cours, l'étudiant devrait pouvoir maîtriser des techniques d'analyse numérique et être capable de les adapter et appliquer aux problèmes spécifiques de chaque domaine.



Libellé de l’UE :
UEM2 - Outils de Dessin et de Simulation
Filière :

Génie Mécanique

Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique 
Semestre :

2
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	84.00 Heures

00.00 ----//----

42.00 ----//----

42.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Méthodique       crédits : 10
Matière 1 : UEM21 - Codes de Dessin Assisté par Ordinateur 
Crédits : 5
Coefficient : 5
Matière 2 : UEM22 - Codes de Simulation Numérique 
Crédits : 5
Coefficient : 5
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEM21 - Codes de Dessin Assisté par Ordinateur : Le but de ce cours est donc de connaître et de maitriser ces outils qui sont maintenant intégrés dans plusieurs codes de modélisation et de simulation dans beaucoup de domaines techniques et industriels et en particulier en génie mécanique. Opter pour un code très répandu et autorisé comme CATIA – Solidworks, ...
UEM22 - Codes de Simulation numérique : Le but ciblé est de former des cadres capables de concevoir et d’utiliser des codes de simulation numériques de mécanique des solides, de mécanique des fluides, dans le cadre d’applications industrielles. 



Libellé de l’UE :
UED2 - Technologies Modernes
Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

2
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	21.00 Heures

21.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Découverte       crédits : 3
Matière 1 :   UED21 - Automatique et Mécatronique
Crédits : 3
Coefficient : 3


	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UED21 - Automatique et Mécatronique : Appliquer différentes techniques de modélisation et de simulation de façon à définir et à analyser les performances et la stabilité d'un système dynamique. Appliquer les principes de base de l'automatique de façon à concevoir des systèmes de commande continue PID. Être en mesure de sélectionner et d'intégrer les composantes d'un système de commande (capteurs, contrôleurs et actuateurs) de façon à pouvoir contrôler efficacement un procédé industriel.



Libellé de l’UE :
UET2 – Management et Economie de l’Entreprise
Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

2
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	21.00 Heures

00.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Transversale       crédits : 1
Matière 1 :   UET21 - Management et Economie de l’Entreprise
Crédits : 1
Coefficient : 1


	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UET21 - Management et Economie de l’Entreprise : Permet de former les étudiants au développement de projets technologiques et industriels et leur donner des outils managériaux : gestion d'équipe, connaissances de l'entreprise et gestion de projets.



Libellé de l’UE :
UEF5 - Vibration et Commande Avancées 

Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

3
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	84.00 Heures

42.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Fondamentale       crédits : 8
Matière 1 : UEF51 - Vibration Avancée
Crédits : 4
Coefficient : 4
Matière 2 : UEF52 - Commande Avancée 

Crédits : 4
Coefficient : 4
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEF51 - Vibration Avancée : Ce cours vise à développer des aptitudes  chez l’étudiant en : analyse des vibrations (méthodes analytiques et numériques), Techniques de mesure des vibrations de machines en analyse modale (théorique et expérimentale).
UEF52 - Commande Avancée : Initier l’étudiant(e) à la commande moderne pour les cas continus et échantillonnés. Exprimer la théorie automatique par informatique appliquée. Couvrir les notions de commandabilité, d’observabilité, de commande par retour d’état, construction d’observateurs, commande optimale. Étendre les concepts de base de la commande non linéaire.



Libellé de l’UE :
UEF6 - Tribologie et Mécanique de la Rupture
Filière :

Génie Mécanique

Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique 
Semestre :

3
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	42.00 Heures

42.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Fondamentale       crédits : 8
Matière 1 : UEF61 - Tribologie      

Crédits : 4
Coefficient : 4
Matière 2 : UEF62 - Mécanique de la Rupture 

Crédits : 4
Coefficient : 4
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEF61 - Tribologie : L’objectif est d’introduire l’étudiant aux théories du contact des surfaces solides en mouvement relatif : frottement, usure et lubrification.  Il s’agira particulièrement de : Fournir à l’étudiant les connaissances nécessaires à l’analyse des conditions de contact entre deux ou trois solides ; Présenter à l’étudiant les phénomènes responsables de l’usure des éléments mécaniques ; Fournir à l’étudiant les notions de base de la lubrification de divers éléments mécaniques.
UEF62 - Mécanique de la Rupture : L’objectif de ce cours est d’exposer les bases de la théorie de la rupture, telle qu’elle est couramment utilisée dans les laboratoires de recherche et l’industrie (nucléaire, aéronautique, …) pour prédire la fissuration des matériaux.



Libellé de l’UE :
UEM3 - Processus de Modélisation et de Simulation
Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

3
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	84.00 Heures

00.00 ----//----

42.00 ----//----

42.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Méthodologie       crédits : 10
Matière 1 : UEM31 - Calcul de Dynamique des Fluides par Ordinateur "CFD"
Crédits : 5
Coefficient : 5
Matière 2 : UEM32 - Modélisation des Phénomènes Couplés 

Crédits : 5
Coefficient : 5
 

	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UEM31 - Calcul de Dynamique des Fluides par Ordinateur "CFD" : Ce cours permet aux étudiants de connaitre les équations régissant l'écoulement du fluide et de transfert de chaleur et les méthodes de discrétisation par différences finies et volumes finis. Les techniques : de résolution pour le système d'équations algébriques, de génération de maillage et de résolution des équations de Navier-Stokes par la méthode des éléments finis ainsi que la modélisation de la turbulence sont enseignées.
UEM32 - Modélisation des Phénomènes Couplés : Ce cours a pour but de donner les premiers éléments qui permettront de comprendre les phénomènes couplés avec quelques exemples, de comprendre la stratégie numériques a adopter pour simuler ces phénomènes, pour les interactions fluide-structure.



Libellé de l’UE :
UED3 - Robotique 

Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

3
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	21.00 Heures

21.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Découverte       crédits : 3
Matière 1 : UED31 - Robotique
Crédits : 3
Coefficient : 3


	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UED31 - Robotique : Ce cours vise à fournir à l'étudiant la connaissance fondamentale des différentes sous-disciplines telles que la cinématique, dynamique, commandes, capteurs, actionneurs, etc. Il est destiné à assurer une base suffisante à la fois dans l'analyse et la conception de robots.



Libellé de l’UE :
UET3 - Recherche Scientifique 

Filière :

Génie Mécanique
Spécialité :

Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Semestre :

3
	Répartition du volume horaire global de l’UE et de ses matières


	Cours : 

TD : 

TP :   

Travail personnel : 
	21.00 Heures

00.00 ----//----

00.00 ----//----

00.00 ----//----



	Crédits et coefficients affectés à l’UE et à ses matières
	UE : Transversale       crédits : 1
Matière 1 : UET11 - Recherche Scientifique et Séminaires
Crédits : 1
Coefficient : 1


	Mode d'évaluation (continu ou examen)


	Contrôle continu et examen final

	Description des matières


	UET11 - Recherche Scientifique et Séminaires : Savoir construire une stratégie de recherche efficace ; Aider les étudiants à faire un travail de recherche fructueux et iIdentifier les bases de données pertinentes à son sujet ; Utiliser avec efficacité les bases de données ; Connaître les services de la  bibliothèque.



IV - Programme détaillé par matière
(1 fiche détaillée par matière)
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF1 : Mécanique des Milieux Continus et des Solides 
Intitulé de la matière : UEF11 – Modélisation en Mécanique des Milieux Continus 
Semestre : 1
Enseignant responsable de l’UE : HADDOUCHE Kamel
Enseignant responsable de la matière : MECHEKOUR Elhadi  
Objectifs de l’enseignement : Ce cours présente les concepts de base pour la modélisation des milieux continus classiques, fluides et solides (tenseurs cartésiens, cinématique, dynamique, thermodynamique, lois de comportement, lois des fluides classiques newtoniens, équations de Navier-Stokes pour les fluides et de Navier pour les solides). Des exemples d'applications simples permettent d'obtenir des solutions analytiques qui illustrent la puissance de la modélisation ainsi proposée. 
Connaissances préalables recommandées : Bases de la mécanique des milieux continus de la résistance des matériaux, mécanique des fluides et algèbre matricielle.

Contenu de la matière : 

1. Principes fondamentaux de la mécanique : Description de système en mouvement, Loi fondamentale de la dynamique, Tenseur de contraintes et application, Puissance réelle et virtuelle, Tenseurs de déformation, des taux de déformations, Loi de comportement, Equation de l’énergie, Equations des chocs.

2. Cinématique des milieux continus : Equations de la cinématique du mouvement, Gradient et tenseur de déformation,  Déformations homogènes, Gradient de vitesse et tenseur associé, Application numérique.

3. Dynamique des milieux continus : Théorème de transport, conservation de la masse, Forces volumiques et forces de contact, Conservation de la quantité de mouvement, Tenseur de contraintes de Cauchy, Application numérique.
4. Physique des fluides : Propriétés générales des fluides Newtoniens, Ecoulement des fluides parfaits, Fluides visqueux, Magnétohydrodynamique, Combustion.

5. Mécanique des solides : Equation générale de l’élasticité linéaire, Problème statique de l’élasto-statique, Théorème de l’énergie – Dualité –Formulation variationnelle, Introduction aux lois de comportement non linéaires et à l’homogénéisation.

6. Phénomènes ondulatoires : Revue des équations aux dérivées partielles, Equation d’onde linéaire en mécanique, Equation des solutions : Equation de Korteweg de Vries, 

Mode d’évaluation : Contrôle continu, Examen final et un travail personnel.

Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).

[1] J. Botsis, M. Deville, Mécanique des milieux continus : une introduction, Presse Polytechnique et Universitaire Romande 2006.

[2] Patrick Le Tallec, Modélisation et calcul des milieux continus, Ed. Ecole Polytechnique 2009.

[3] A. Miranville et R. Temam, Modélisation mathématique et mécanique des milieux continus, Springer 2003. 
[4] Lee A. Segel, G. H. Handelman, Mathematics applied to continuum mechanics, Dover Publications, 1 juin 1987 Springer 2003.
[5] Patrick Le Tallec, Modélisation et calcul des milieux continus, Ed. Ecole Polytechnique 2009.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF1 : Mécanique des Milieux Continus et des Solides 
Intitulé de la matière : UEF12 - Mécanique des Solides et des Structures
Semestre : 1
Enseignant responsable de l’UE : HADDOUCHE Kamel
Enseignant responsable de la matière : ABED Belkacem
Objectifs de l’enseignement : L’objet principal de la mécanique des structures est l’étude des corps solides déformables dont les principaux buts le calcul des efforts internes ou contraintes provoqués par les forces externes et le calcul des déformations entrainés par les efforts intérieurs. La mécanique des structure appelée résistance de matériaux, poursuit essentiellement un objectif utilitaire : assurer la résistance et la sécurité des constructions, tout en guidant au choix des solutions les plus économiques.
Connaissances préalables recommandées : Éléments d’algèbre vectorielle, d’analyse mathématiques et de géométrie. Notions de résistance des matériaux.
Contenu de la matière : 

1. Equilibre intérieur d’un solide : Généralités, Hypothèses, Efforts internes et Contraintes.
2. Traction ou compression : Etat de contraintes bidimensionnel, Energie de déformation, ... 

3. Cisaillement et torsion simples : Etat de contraintes bidimensionnel, Energie de déformation, …

4. Flexion, Flexion déviée et composée : Analyse des contraintes et énergie de déformation dans chaque cas, Equation différentielle de la déformée, Poutres à sections variables.

5. Energie de déformation élastique : Forme quadratique, théorème de réciprocité, coefficients d’influence, théorème de Castigliano.

6. Systèmes hyperstatiques : Généralités, Théorème de Menabrea.

7. Flambage des poutres droites : Stabilité et instabilité élastique, Cas fondamental et dérivé de flambement d’une poutre, Flambage non élastique, Méthode de Timoschenko. 
9. Eléments d’élasticité linéaire et critères de rupture : Base élasto-statique, Problème Plan, Notions générales et critères de rupture.

Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un mini-projet.
8. Analyse des états de contraintes et de déformation :  

Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] M. Del Pedro, T. Gmür, J. Botsis, Introduction à la mécanique des solides et des structures, Presse Polytechnique Universitaire et Romande, 2e Ed. Lausanne 2004.
[2] Yves Gourinat, Exercices et problèmes de mécanique des solides et des structures : Applications à l'aéronautique et l'aérospatiale, Dunod 2011.
[3] Miguel Luiz Bucalem, Klaus-Jurgen Bathe, The Mechanics of Solids and Structures - Hierarchical Modeling and the Finite Element Solution, Springer 2011.
[4] David W. A. Rees Mechanics of Solids and Structures, Imperial College Press, 2000.
[5] http://www.brown.edu/Departments/Engineering/Courses/en31/
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF2 : Mécanique des Fluides et des Transferts
Intitulé de la matière : UEF21 - Mécanique des Fluides Avancée
Semestre : 1
Enseignant responsable de l’UE : SAD CHEMLOUL Nordine

Enseignant responsable de la matière : SAD CHEMLOUL Nordine
Objectifs de l’enseignement : Fournir les concepts fondamentaux de la "Mécanique des Fluides Numérique" avec un contenu choisi pour donner aux étudiants la possibilité de poursuivre des recherches dans les domaines pertinents de la mécanique des fluides.

Connaissances préalables recommandées : Cours de premier cycle de base de mécanique des fluides et de mathématique.
Contenu de la matière : 1. Concepts de base et principes fondamentaux. 

2. Équation gouvernant le mouvement du fluide : Théorème transport de Reynolds, Formes intégrales et différentielles des équations gouvernant, Equations de conservation de masse, de la quantité de mouvement et de l'énergie, Equations Navier-Stokes, Equations d'Euler, Equation de Bernoulli. 3. Solutions exactes des équations de Navier-Stokes : Ecoulement de Couette, Ecoulement de Poiseuille, Ecoulements entièrement développés instationnaires. 4. Ecoulements potentiels : Revue de cinématique des fluides, Potentiel de vitesse, Circulation, Vortex irrotationnel. Ecoulement potentiels de base : Cours d'eau uniforme, Sources et puits, Ecoulement vortex, Doublet, Superposition des écoulements potentiels, Débit d'un cylindre circulaire, Concept de portance et de traînée. 5. Couches limites laminaires : Équations de la couche limite, Epaisseur de la couche limite, Couche limite sur une plaque plane, Solutions de similitude, Forme intégrale des équations, Méthodes approximatives, Séparation d’écoulements. 6. Éléments de la théorie de stabilité : Concepts de petite perturbation et de stabilité, Equation d'Orr-Sommerfeld, Théorie de stabilités non-visqueuse et de couche limite, Instabilité thermique, Transition vers la turbulence. 7. Ecoulement turbulent : Introduction, Fluctuations et temps d'étalement, Equations générales de l'écoulement turbulent, Equation de la couche limite turbulente, Couche limite turbulente sur plaque plate, Ecoulement turbulent en conduits, Hypothèse de mélange de Prandtl, Modélisation de la turbulence, Ecoulements turbulents libres. 8. Ecoulements compressibles : Vitesse du son et nombre de Mach, Equations de base pour un écoulement à une dimension, Relations isentropiques, Onde de choc normale, Relations de Rankine-Hugoniot, Courbe de Fanno et de Rayleigh, Ondes de Mach, Onde de choc oblique, Ondes d'expansion de Prandtl-Meyer, Ecoulement quasi-unidimensionnel, Ecoulements visqueux, Couches limites compressibles. 9. Introduction à la dynamique des fluides par ordinateur (CFD)…
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).

[1] Fox W. Robert, McDonald T. Alan, Introduction to Fluid Mechanics, 4 Edition, John Wiley & Sons, 1995. 

[2] Frank M. White, Fluid Mechanics, Tata McGraw-Hill, Singapore, Sixth Edition, 2008. 

[3] Muralidhar K. and Biswas G., Advanced Engineering Fluid Mechanics, 2d Edition, Narosa, 2005. 

[4] Pijush K. Kundu and Ira M. Cohen, Fluid Mechanics, Fourth Edition, Academic Press (Elsevier), 2008. 

[5] Schlichting H., Boundary Layer Theory, Springer Verlag, 2000. 

[6] Tennekes H. and Lumley J.L., A First Course in Turbulence, The MIT press, 1972.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF2 : Mécanique des Fluides et des Transferts
Intitulé de la matière : UEF22 - Thermodynamique et Transferts
Semestre : 1

Enseignant responsable de l’UE : SAD CHEMLOUL Nordine
Enseignant responsable de la matière : ASNOUN Ahmed + SAD CHEMLOUL Nordine
Objectifs de l’enseignement : Ce cours s’oriente vers la thermodynamique appliquée, en étendant les premier et deuxième principes de la thermodynamique aux applications pratiques, ce qui permet de développer la capacité des étudiants à l'identification appropriée des équations de transport et la formulation de la méthode numérique efficace pour les problèmes complexes de transfert de chaleur.
Connaissances préalables recommandées : bases de la mécanique des fluides, de la  thermodynamique et de l’analyse numérique.
Contenu de la matière : Thermodynamique : Rappels, Définitions et concepts de base, Premier principe de la thermodynamique pour un système fermé, Premier principe de la thermodynamique pour un système ouvert, Deuxième principe  de la thermodynamique, Concept de l'entropie, Cycles de puissance à gaz, Cycles frigorifiques, Cycles de puissance à vapeur, Air humide, Réactions chimiques.
Transferts (de chaleur et de masse) : 1. Introduction : Rappels des situations typiques de transfert de chaleur, Rappels des modes de transfert thermique classique (Lois, Paramètres, etc..). 2. Conduction : Equation différentielle de la conduction, Conditions aux limites et initiales, Etats stationnaire uni et bidimensionnels, Conduction transitoire, Solutions analytiques, Problèmes transitoires explicites et implicites, Méthodes numériques en conduction. 3. Convection : Convection forcée : Equation différentielle de la convection, Transfert de chaleur à flux constant et à température de paroi constante, Transfert de chaleur à écoulement laminaire et turbulent, Applications, Analogie de Reynolds, Jets impactant. Convection naturelle : Introduction, Equations gouvernant, Plaque verticale, Cylindre horizontal, Plaque horizontale, Application des méthodes numériques en Convection. 4. Radiations : Idées de base, Spectre, Définitions de base, Lois du rayonnement, Rayonnement du corps noir, Loi de Planck, Loi Stefan Boltzman, Loi de Wien, Loi du cosinus de Lambert, Rayonnement entre surfaces noires, Facteur de forme. Exemples de méthodes numériques en Rayonnement. 5. Echangeurs de chaleur : Écoulement parallèle, à contre-courant, multi-passes, Types d'échangeurs de chaleur, Approche DTLM. Echangeur de chaleur, Démarche parallèle, à contre-courant, calandre, Exemples numérique appliqué aux échangeurs de chaleur. 6. Condensation et d'ébullition : Paramètres adimensionnels, Modes d'ébullition,  Corrélations, Ebullition par convection forcée, Condensation en film laminaire  et turbulent, Exemples numériques.

7. Transfert de masse : Analogie transferts de chaleur et de masse, Diffusion de masse, Loi de diffusion de Fick, Conditions aux limites, Diffusion de masse constante à travers un mur, Diffusion transitoire de masse, Convection de masse, Limites de la chaleur et analogie de transfert de masse, Nombre total d'heures, Exemples numériques.
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).

[1] F. Incropera, Fundamentals of Heat and Mass Transfer, New-York, Wiley, 2006.
[2] F. Incropera, Introduction to Heat Transfer, 5th Edition, New-York, Wiley, 2007.
[3] A. Bejan, Heat Transfer, New-York, Wiley, 2003.
[4] Çengel, Y.A., Boles, M.A., Lacroix, M., Thermodynamique : une approche pragmatique, Eds. de la Chenelière, 2008. 
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEM1 : Outils d’Informatique et de Modélisation
Intitulé de la matière : UEM11 - Analyse Numériques & Programmation Informatique
Semestre : 1
Enseignant responsable de l’UE : AISSAT Sahraoui
Enseignant responsable de la matière : AISSAT Sahraoui
Objectifs de l’enseignement : A la de ce cours, l’étudiant sera en mesure d'expliquer les méthodes de base de l'analyse numérique, de justifier parfaitement leur démarches et convergence sur des problèmes concrets et de mettre en œuvre ces méthodes sur ordinateur. 
Connaissances préalables recommandées : Algèbre matricielle, Analyse de base et des notions d’informatique.
Contenu de la matière : 
1. Analyse numérique : Approximations et erreurs d'arrondi, Erreurs de troncature et séries de Taylor, Racines de polynômes et équations transcendantes par Newton-Raphson, Méthode de la sécante et de Bairstow, Solutions d'équations linéaires simultanées, Equations algébriques linéaires par élimination de Gauss et méthodes d'itération de Gauss-Siedel, Ajustement de courbe linéaire et analyse de régression non linéaire, Relations de différence arrière, avant et centrale et leurs utilisations dans la différenciation et l'intégration numérique, Application des relations de différence dans la solution d'équations différentielles partielles. Solution numérique des équations différentielles ordinaires par Euler, Euler modifiée, Runge-Kutta et méthode Preédicteur-Correcteur. 
2. Programmation par ordinateur : Introduction à la programmation par ordinateur  en langage Fortran, Matlab/Simulink  et C++. Expressions arithmétiques, Techniques de programmation, Exemples de programmes simple. Concepts de variables, Instructions du programme et appels de fonctions, Types de données. Opérations arithmétiques, Relations et opérations logiques. Déclarations optionnelle. Concepts de boucles. Tableaux dimensionnels et exemple de démarche itérative des programmes. Utilisation de matrice dans les calculs. Concept de sous-programmes et de fonctions. Fichier E/S. 

Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final, un programme d’une méthode numérique.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Shastry S.S., Numerical Methods, Prentice Hall Inc., India, 1998 .
[2] Noble Ben, Numerical Methods, New York International Pub., New York, 1964.
[3] Stanton R.G., Num.Methods for Eng., Englewood cliffs N.J., Prentice Hall Inc., 1961.
[4] Buckingham R.A., Numerical Methods, Sir Isaac Pitman Sons. Ltd., London, 1957.
[5] Bakhvalov, N .S., Numerical Methods, Mir. Pub., Moscow, 1977.
[6] Grewal, B.S., Numerical Methods, Khanna Pub., New Delhi, 1998.
[7] Sudhit Kaicker, The Complete ANSI C, BPB Publications, New Delhi, 1996.
[8] Kernighan, B.W., D.M. Ritchie, The C Prog. Language, Prentice Hall of India, 1998.
[9] Byron, S. Gottfreid, Programming with C, Tata McGraw Hill, 2nd edition 1998.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEM1 : Outils Mathématiques et Informatiques
Intitulé de la matière : UEF11 - Modélisation Vibratoire et Dynamique des Structures
Semestre : 1
Enseignant responsable de l’UE : 
Enseignant responsable de la matière : BOUZIDANE Ahmed 

Objectifs de l’enseignement : Sensibiliser et fournir à l'étudiant les notions de base théoriques des phénomènes vibratoires, les outils pour contrôler et atténuer les vibrations et les notions de conception de structures en dynamique des vibrations. À la fin du cours, l’étudiant devrait être capable de : faire la modélisation simplifiée de systèmes dynamiques, comprendre et calculer les propriétés vibratoires d’un système mécanique et en tirer les principes de conception et utiliser les concepts d’amortissement des vibrations et d’isolation de machines. 
Connaissances préalables recommandées : Analyse mathématique de base, Dynamique en physique de base et des notions de MATLAB et Simulink.
Contenu de la matière : 
1. Mouvement Harmonique et Modélisation Physique,
2. Modélisation Physique et Mise en Équation de la Dynamique des Systèmes,
3. Réponse Libre d’un Système à un degré de liberté,
4. Réponse des Systèmes à un degré de liberté Forcés Harmoniquement,
5. Réponse Vibratoire Forcée Sous Excitation Arbitraire,
6 : Transmissibilité des Vibrations, Excitation de la Base et par Balourd,
7. Systèmes Libres à 2 degré de liberté,
8. Analyse Modale des Systèmes à Plusieurs degré de liberté,
9. Systèmes Forcés à Plusieurs degré de liberté.
Mode d’évaluation : Devoir sur la modélisation et mise en équations des systèmes mécaniques (5%), Deux projets : (30%) ; Projet 1 (15 %) : Simulation numérique du système vibratoire à l’aide de Simulink, Projet 2 (15 %) : Application de la méthode des éléments finis en vibration (ANSYS) ; Contrôle continue : (30%) ; Examen final : (35%)

Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).

[1] Inman, D. J., Engineering Vibration, Prentice Hall, New Jersey, 2001.

[2] Rao, S. S., Mechanical Vibrations, Prentice Hall, New Jersey, 2004.
[3] Thomas M. et Laville F., Simulation des vibrations mécaniques par Matlab, Simulink et ansys. Publication ÉTS, 702 pages.
[4] Drouin, B. et Senicourt, J.M., De la mécanique vibratoire classique à la méthode des éléments finis, AFNOR, 1993.

[5] Kelly, S.G., Fundamentals of mechanical vibrations, Mc Graw Hill, 1993 ou 2000.

[6] Ewins, D.J., Modal Analysis: Theory and Practice, EUS, 1984.

Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UED1 : Découverte des Matériaux
Intitulé de la matière : UED11 – Sciences des Matériaux
Semestre : 1
Enseignant responsable de l’UE : BENAMAR Badr

Enseignant responsable de la matière : BENAMAR Badr + SASSI Ahmed
Objectifs de l’enseignement : Ce cours permettra à l’étudiant une connaissance suffisante de la mécanique et des propriétés physiques et chimiques des matériaux, et plus particulièrement les métaux, céramiques, polymères et composites et les cause d’existence de ces propriétés. 
Connaissances préalables recommandées : chimie de base.
Contenu de la matière : 

1. Historique et perspective de la science des matériaux, Objets de l’étude des propriétés des matériaux, Classification des matériaux, Matériaux avancés, Matériaux de l'avenir et matériaux modernes.
2. Structure micro et macroscopique des matériaux.
3. Imperfections et défauts dans les solides.
4. Propriétés mécaniques des métaux.
5. Facteurs et mécanismes de diffusion. 

6. Dislocations et mécanismes de renforcement.

7. Diagrammes de phases d'équilibre. 

8. Défaut, fracture et rupture 

9. Types de métaux et alliages : Fabrication de métaux, Traitement thermique, Durcissement.
10. Types, applications des polymères et comportement mécanique des polymères. 

11. Composites : Types, applications et caractéristiques.

12. Corrosion et dégradation des matériaux : Corrosion des métaux, Corrosion des céramiques, Dégradation des polymères

13. Propriétés électriques des métaux, céramiques et polymères.

14. Propriétés Thermiques 

15. Propriétés magnétiques 

16. Propriétés optiques 

17. Enjeux économiques, environnementaux et sociaux de l'utilisation des matériaux.

Mode d’évaluation : Examen final.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] J. P. Mercier, W. Kurz, G. Zambelli, Introduction à la science des matériaux, Presse Polytechnique Universitaire et Romande, 3e Edition, Lausanne 1999.
[2] M. Ashby, Y. Bréchet, L. Salvo, Sélection des matériaux et des procédés de mise en œuvre, Presse Polytechnique Universitaire et Romande, Lausanne 2001.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UET1 : Anglais de Spécialité
Intitulé de la matière : UET11 - Anglais Technique et Scientifique
Semestre : 1
Enseignant responsable de l’UE : CHEHBI Slimane
Enseignant responsable de la matière : CHEHBI Slimane
Objectifs de l’enseignement : fournir à l’étudiant la terminologie technique de la langue anglaise relative à la spécialité, ce qui permet l’accès aux articles scientifiques en anglais et d’en tirer profit et d’avoir la possibilité de rédiger des articles similairement.
Connaissances préalables recommandées : Avoir des notions d’Anglais.
Contenu de la matière : Sanctionnée par une évaluation orale (exposés) et écrite (compréhension d’un document vidéo + débat ouverte + question-réponse), la formation vise à compléter les connaissances langagières des étudiants dans le domaine de spécialité qui les concerne (Anglais technique utilisant le vocabulaire du génie mécanique et de l’industrie ou l’entreprise qu’il faut compléter et orienter vers l’aspect scientifique). L’enseignement dispensé se base sur des documents authentiques (articles, rapports scientifiques, vidéos) et peut s’appuyer sur l’utilisation du laboratoire de langues multimédia où les étudiants peuvent progresser de manière individuelle et personnelle en exploitant les tâches demandées à leur besoin.
Mode d’évaluation : Examen final.
Références : (Polycopiés, articles scientifiques, sites internet, etc.).
[1] Dictionnaire anglais, Cobuild 
[2] Dictionnaire bilingue, Robert & Collins 
[3] L'anglais pratique, Lherété & Ploton, Longman 
[4] Documents de presse ou professionnels : Articles ; curriculum vitae (CV); extraits d'articles de journaux et de magazines.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF3 : Sciences des Machines
Intitulé de la matière : UEF31 - Éléments de Machines
Semestre : 2
Enseignant responsable de l’UE : ELGUERRI Mohamed
Enseignant responsable de la matière : ELGUERRI Mohamed
Objectifs de l’enseignement : Permettre à l’étudiant de connaître les éléments de base des machines en mécanique, les lois de calcul et dimensionnement de ces éléments avec choix des matériaux et détermination des types et conditions de chargement. Le cours permet également de connaître les types d’assemblages mécaniques et leurs conceptions, les transmissions mécaniques et les paramètres, caractéristiques et mode de conception.  
Connaissances préalables recommandées : Dessin industriel, RDM, MMC.
Contenu de la matière : 

1. La conception : La conception des machines ; Conception des éléments de machines ; Principe de conception. Procédure de conception. Génie des matériaux ; Classification et propriétés. Génie des matériaux Codes ISO.

2. Contraintes dans éléments de machine : État de contraintes en un point-implications. Contraintes dans éléments de machine. Contraintes principales. Contraintes composée dans certaines parties de la machine. 

3. Conception pour résistance : Chargement statique. Théories de défaillance. Contrainte admissible. Facteur de sécurité. Composantes de déformation. Relation contrainte-déformation. Facteur de concentration de contraintes. Facteur d'intensité de contraintes. Conception de chargement variable. Contraintes fluctuantes. Rupture en fatigue… Diagramme Modifié de Goodman. Gerber ligne. Soderberg ligne. 

4. Attaches : Types et usages. Conception des joints goupillés et articulation. Conception de clavettes de machine. Attaches. Accouplements : Types et usages. Principe de conception générale. Attache : Procédures de calcul. 5. Vissage Formes discussion : Types de fixations filetées. Vissage : Conception des assemblages boulonnés. Chargement dynamique. 6. Joints rivetés : Rivets, Types, utilisations de joints rivetés et efficacité. Joints rivetés : Procédure de conception. Joints soudés : Types de soudures et symboles, Force des joints soudés. Joints soudés Principe de conception. Chargement excentrique des joints rivetés, soudés et boulonnés. Principe de conception générale.       7. Arbres Chargement statique: principe de conception souligne. Arbres Un chargement de fatigue. Arbres Principe de conception pour un chargement de fatigue.                          8. Cylindres minces : Cylindres épais, Principes de conception, Méthodologie de conception. 9. Transmission de mouvement : Courroies. Chaines. Engrenages. 

Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé ou mini-projet.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Gilbert Drouin, Éléments de machines, Presse Polytechnique de Montréal, 1982. 

[2] V. B. Bhandari, Design of Machine Elements, 3Ed. Tata McGraw-Hill Educ., 2008.
[3] V. B. Bhandari, Introduction to machine design, McGraw-Hill Education 2000.
[4] Giorges Spinnler, Conception des Machines - Principes et Applications : Dimensionnement, Presse Polytechnique Universitaire Romande, Lausanne 2001.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF3 : Sciences des Machines
Intitulé de la matière : UEF32 - Cinématique et Dynamique des Machines
Semestre : 2
Enseignant responsable de l’UE : ELGUERRI Mohamed

Enseignant responsable de la matière : BOUZOUINI Mohamed
Objectifs de l’enseignement : Fournir aux étudiants les connaissances de base permettant de comprendre les mécanismes les plus usuels et les thèmes principaux en dynamique des machines.
Connaissances préalables recommandées : Résistance des matériaux, construction mécanique (Licence) et UEM12 : modélisation vibratoire et dynamique des structures.

Contenu de la matière : 

1. Cinématique :

- Notions cinématiques de base

- Paires, chaînes cinématiques

- Systèmes articulés, mécanismes 3-barres, joint de Cardan

- Cames

- Transmission par roulement, systèmes planétaires

- Engrenages plans et de l'espace

2. Frottement et assemblages :

- Frottement statique et cinétique, résistance au roulement

- Assemblages fixes et mobiles

- Articulations, paliers, angles morts

- Freins et embrayages

- Accouplements

- Liens flexibles, courroies, chaînes.

3. Dynamique des machines :

- Masses équivalentes

- Forces d'inertie : équilibrage, irrégularité de marche (volants d'inertie), vitesses critiques

Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] B.V.R. Gupta, Theory of Machines: Kinematics and Dynamics, IK International Publishing House, Pvt Ltd 2011.

[2] S. S. Rattan, Theory of Machines, 3Ed. Tata McGraw-Hill 2009.
[3] Giorges Spinnler, Conception des Machines - Principes et Applications : Dynamique, Presse Polytechnique Universitaire Romande, Lausanne 2001.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF4 : Méthodes de Mesure et de Calcul en Génie Mécanique
Intitulé de la matière : UEF41 - Méthodes de Mesure en Génie Mécanique
Semestre : 2
Enseignant responsable de l’UE : MADANI Ahmed
Enseignant responsable de la matière : MADANI Ahmed

Objectifs de l’enseignement : Ce cours familiarise l’étudiant aux modes de mesure en génie mécanique, processus, analyse et mise au point, ainsi que l’acquisition de données assistée par ordinateur, manipulation et présentation des données avec différents cas et exemples. Il traite aussi la métrologie mécanique, mesure et contrôle.
Connaissances préalables recommandées : Néant.
Contenu de la matière : 
Mesures mécaniques : 
1. Introduction à la mesure, les erreurs de mesures, l'analyse statistique des données, l'analyse de régression, la corrélation, l'estimation de l'incertitude et la présentation des données, conception d'expériences. 
2. Mesure des grandeurs champs comme la température, la pression, la vitesse par des techniques intrusives et non intrusives dans différentes conditions rencontrées dans la pratique, comme des conditions stables et transitoires. 
3. Mesure des grandeurs dérivées comme les flux de chaleur, le débit volumique / massique, la température dans les fluides en écoulement.     
4. Mesure des propriétés thermophysiques, les propriétés de rayonnement des surfaces, les vibrations et le bruit. 
5. Acquisition de données assistée par ordinateur, manipulation et présentation des données.

Métrologie : 
1. Mesure de la longueur et de l'angle. 
2. Tolérances et ajustements.           
3. Mesure de formes géométriques, rectitude, planéité, rondeur, etc. procédés optiques.   4. Mesure des filetages et des engrenages. 
5. Mesure de rugosité de surface et texture.  
6. Introduction à la CMM. En cours de fabrication des jauges. 
7. Inspection et contrôle de qualité.
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Anand K. Bewoor, Vinay A. Kulkarni, Metrology & Measurement, Tata-McGraw-Hill Education, New Delhi 2009. 

[2] B. C. Nakra, K. K. Chaudhry, Inst Measurement & Analy, 3Ed., Tata-McGraw-Hill Education, New Delhi 2008. 
[3] A. E. Fridman, A. Sabak, P. Makinen, The Quality of Measurements: A Metrological Reference, Springer 2011.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF4 : Méthodes de Mesure et de Calcul en Génie Mécanique
Intitulé de la matière : UEF42 - Méthodes Numériques en Génie Mécanique
Semestre : 2
Enseignant responsable de l’UE : MADANI Ahmed
Enseignant responsable de la matière : ELGUERRI Mohamed et BECHEIKH Mustafa
Objectifs de l’enseignement : Ce cours vise à développer des aptitudes en méthodes numériques de calcul en génie mécanique. Au bout du cours, l'étudiant devrait pouvoir maîtriser des techniques d'analyse numérique et être capable de les adapter et appliquer aux problèmes spécifiques de chaque domaine.
Connaissances préalables recommandées : Analyse et algèbre de base, UEM11, UEM12.
Contenu de la matière : 

1. Formes intégrales d’équations aux dérivées partielles. 2. Méthodes d’approximation.      3. Interpolation polynomiale. 4. Racines de fonction. 5. Résolution d'équations différentielles ordinaires. 6. méthodes directes et itératives pour les systèmes linéaires et non linéaires. 7. Transformation d’un domaine par interpolation. 8. Intégration numérique.

9. Initiation au calcul parallèle. 10. Méthode des Différences Finies, présentation et applications. 11. Méthode des Volumes Finis, présentation et applications. 12. Méthode des Eléments Finis, présentation et applications. 13. Méthode des Eléments aux Frontières, présentation et applications.
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un mini-projet.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] M. Bianchi,Y. Fautrelle, J. Etay, Transferts thermiques, Presse Polytechnique Universitaire Romande, Lausanne 2004.

[2] Robert Eymard, Finite Volumes for Complex Applications I, II, III et V, John Wiley & Sons 1996 - 2008.

[3] Gouri Dhatt,Gilbert Touzot, Une présentation de la méthode des éléments finis, Presses Université Laval 1981.
[4] Jean-Louis Batoz, G. Dhatt, Modélisation des structures par éléments finis: Solides élastiques, Presses Université Laval 1990.
[5] Gui-Rong Liu, S. S. Quek, The finite element method: a practical course, Butterworth-Heinemann, 28 mai 2003.
[6] Pierre SPITERI, Méthode des Différences Finies Pour les EDP Stationnaires, AF 500, Ed. Techniques Ingénieur 1999.
[7] F. París, José Cañas, Boundary element method: fundamentals and applications, Oxford University Press 1997

[8] G. Beer, I. Smith, C. Duenser, The boundary element method with programming: for engineers and scientists, Springer 2008.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEM2 : Outils Numériques pour le Génie Mécanique
Intitulé de la matière : UEM21 - Codes de Dessin Assisté par Ordinateur 
Semestre : 2
Enseignant responsable de l’UE : GUEMMOUR Mohamed Boutkhil
Enseignant responsable de la matière : GUEMMOUR Mohamed Boutkhil
Objectifs de l’enseignement : Les logiciels de DAO (dessin assistés par ordinateur) sont des outils de plus en plus présents dans l'enseignement technique et dans l’industrie. Le but de ce cours est donc de connaître et de maitriser ces outils qui sont maintenant intégrés dans plusieurs codes de modélisation et de simulation dans beaucoup de domaines techniques et industriels et en particulier en génie mécanique. Opter pour un code très répandu et autorisé comme CATIA – Solidworks, ...
Connaissances préalables recommandées : Dessin technique et industriel classique.
Contenu de la matière : Découvrir les  commandes  du  logiciel  de DAO (SOLIDWORKS, AUTOCAD,…). Approfondissement du fonctionnement et de l’utilisation.
1. Présentation de la CAO.
2. Méthodes de modélisation en CAO.

3. Représentation des modèles en CAO.

4. Géométrie et Topologie des modèles.

5. Paramétrage et programmation des modèles. 

6. Modélisation à base de règles.

7. Modélisation des familles de pièces et de systèmes mécaniques.

8. Modélisation des mécanismes.

9. Calcul de structure par éléments finis.

10. CAO et calcul de structure.

11. Application : Pour illustrer le cours et modéliser les systèmes étudiés en travaux pratiques, on préconise l'utilisation de logiciels tels que : SolidWorks, CATIA, ProEnginner.
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un mini-projet.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Chevalier, Guide du dessinateur industriel, Hachette 1999.

[2] M. Dejans, H. Lehu, D. Sacquepey, D. Spenle, Précis - Construction mécanique, Nathan 1997.

[3] Ricordeau C. Corbet, Dossier de technologie de construction, Casteilla 1999.

[4] M. Aublin & Al. Systèmes mécaniques - théorie et dimensionnement, Dunod 2001.

[5] Y. Gardan, La CFAO introduction, techniques et mises en oeuvre, Hermès.

[6] Cisigraph, La CFAO Concevoir et Produire autrement, Nathan.

Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEM2 : Outils Numériques pour le Génie Mécanique
Intitulé de la matière : UEM22 - Codes de Simulation en Génie Mécanique
Semestre : 2
Enseignant responsable de l’UE : GUEMMOUR Mohamed Boutkhil
Enseignant responsable de la matière : CHAIB Khaled + MEKROUSSI Saïd
Objectifs de l’enseignement : La Modélisation Numérique en Mécanique est liée à l’utilisation massive de la simulation numérique dans l’industrie. L’ingénierie et la conception  en entreprises exigent maintenant le plus souvent des services spécialisés en modélisation qui développent et adaptent des outils commerciaux de calcul numérique pour les besoins spécifiques des applications industrielles. Le but ciblé est de former des cadres capables de concevoir et d’utiliser des codes de simulation numériques de mécanique des solides, de mécanique des fluides, ou en interaction fluide/structure dans le cadre d’applications industrielles.
Connaissances préalables recommandées : UEF1, UEF2 et UEM1.
Contenu de la matière : Présentation et définition des différentes fonctions et options de chaque code et sa prise main pas à pas avec de simples exemples d’application adaptés.
Entrainement répétitif pour chaque étudiant au TP avec utilisation d’un carnet de bord personnalisé. 
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et prise en main sur un code de calcul.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Guides des codes (logiciels) de simulation comme SOLIDWORKS... 
[2] Tutoriels des codes utilisés.

[3] Sites internet relatifs à chaque code.

[4] Forums de discussion pour chaque code.

Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UED2 : Découvertes en Génie Mécanique
Intitulé de la matière : UED21 - Automatique et Mécatronique
Semestre : 2
Enseignant responsable de l’UE : BOUZIDANE Ahmed
Enseignant responsable de la matière : MESLEM Youcef 
Objectifs de l’enseignement : Appliquer différentes techniques de modélisation et de simulation de façon à définir et à analyser les performances et la stabilité d'un système dynamique. Appliquer les principes de base de l'automatique de façon à concevoir des systèmes de commande continue PID. Être en mesure de sélectionner et d'intégrer les composantes d'un système de commande (capteurs, contrôleurs et actuateurs) de façon à pouvoir contrôler efficacement un procédé industriel.
Connaissances préalables recommandées :
Contenu de la matière : 

1. Introduction, Modélisation mathématique de systèmes dynamiques linéaires 

2. Fonction de transfert dans le domaine de Laplace 

3. Construction et simplification de schémas-blocs 

4. Réponse temporelle des systèmes 

5. Réponse fréquentielle des systèmes 

6. Introduction à la commande PID et au contrôleur proportionnel 

7. Contrôleur à action proportionnelle, intégrale et dérivée

8. Notion de lieu des racines

9. Approximation des systèmes par fonctions de transfert simplifiées 

10. Notion de stabilité 

11. Dimensionnement et critères de sélection des capteurs 

12. Dimensionnement et critère de sélection des actionneurs
Mode d’évaluation : Contrôle continu et examen final
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Nise N.S., Control Systems Engineering, John Wiley & Sons, 5  édition, 2008. 

[2] Ellis G., Control System Design Guide, Elsevier Academic Press, 3e edition, 2004. 

[3] Alciatore D.G. et M.B. Histand, Introduction to Mechatronics, McGraw-Hill 2007. 

[4] Bishop R.H., The Mechatronics Handbook, CRC Press, 2002 
[5] Bolton W., Mechatronics : Electronic Control Systems in…, Prentice Hall 2003. 

[6] Boukas E.K., Systèmes asservis, éditions de l'École Polytechnique, 1995. 

[7] Gopal M., Control Systems - Principles and Design, McGraw-Hill, 2008. 

[8] Kuo B.C., Automatic Control Systems, John Wiley & Sons, 8e édition, 2002. 

[9] Necsulescu D., Mechatronics, Prentice Hall, 2002. 

[10] Ogata K., Modern Control Engineering, Prentice Hall, 4e édition, 2002. 

[11] Ostertag É., Systèmes et asservissements continues, Ellipses, 2004.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UET2 : Outils de Gestion et d’Economie pour le Génie Mécanique
Intitulé de la matière : UET21 - Management et Economie de l’Entreprise
Semestre : 2
Enseignant responsable de l’UE : GUEMMOUR Mohamed Boutkhil
Enseignant responsable de la matière : GUEMMOUR Mohamed Boutkhil
Objectifs de l’enseignement : Permet de former les étudiants au développement de projets technologiques et industriels et leur donner des outils managériaux : gestion d'équipe, connaissances de l'entreprise et gestion de projets.
Connaissances préalables recommandées : Néant.
Contenu de la matière : 

1. Introduction au management 

2. L'entreprise
3. Structure organisationnelle

4. Système de planification

5. Système de contrôle

6. Système décisionnel

7. Calcul des coûts

8. Gestion de projet
9. Gestion des stocks

Mode d’évaluation : Examen final.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] L. Ritzman, L. Krajewski, Management des opérations, Pearson Education, 2004.

[2] J.Igalens, M.Joras, La Responsabilité Sociale de l’Entreprise (RSE), Eyrolles 2002.

[3] L. R. Brown, D. Trieweiler, L’éco-économie, une autre croissance est possible, Seuil 2003.

[4] M. Cattan, N. Idrissi, P. Knockaert, Maitriser les processus de l’entreprise, Paris 2003.
[5] H. Mintzberg, Le management - Voyage Au Centre Des Organisations.

[6] J. D. Avenel, L'essentiel de la stratégie des organisations, Gualino Eiditeur - Carrés Rouge ,2008.

[7] C. Braesch, A. Haurat, La modélisation systémique en entreprise, Hermes, Paris, 1995.

[8] C. Navarre, J. L. Schaan, Techniques et méthodes spécifiques de la gestion de projets, Revue Française de Gestion, Paris 1988.

Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF5 : Vibration et Commande Avancées
Intitulé de la matière : UEF51 : Vibration Avancée
Semestre : 3
Enseignant responsable de l’UE : BOUZIDANE Ahmed
Enseignant responsable de la matière : BOUZIDANE Ahmed

Objectifs de l’enseignement : Ce cours vise à développer des aptitudes  chez l’étudiant en : analyse des vibrations (méthodes analytiques et numériques), Techniques de mesure des vibrations de machines en analyse modale (théorique et expérimentale).
Connaissances préalables recommandées :
· UEM11 : Analyse Numériques et Programmation par Ordinateur

· UEM12 : Modélisation Vibratoire et Dynamique des Structures

Contenu de la matière : 

1.   Vibrations des systèmes à 1 degré de liberté.

2.   Vibration des systèmes à plusieurs degrés de liberté

3.   Vibration des systèmes continus

4.   Méthode des éléments finis

5.   Traitement de signal

6.  Traitement de signal avancé

7.   Méthodes avancées d’analyse modale

8.   Diagnostic de défauts

Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé.
• Laboratoires 25% ;  1 Contrôle continu 30 % ; 1 projet 15% ;  Examen final  30%

Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).

[1] Thomas M.et Laville F., 2005, Simulation des vibrations mécaniques par Matlab, Simulink et Ansys. Publication ÉTS, 702 pages

[2] Drouin B. et Senicourt J.M., 'De la mécanique vibratoire classique à la méthode des éléments finis', AFNOR, 1993.

[3] Harris C. M. , Shock vibration Handbook :, Mc Graw Hill,

[4] Hatch M.R., Vibration simulation using Matlab and Ansys,Chapman & Hall, 2001.

[5] Inman Daniel: Engineering vibration, Prentice Hall, 1994.

[6] Kelly S.G., Fundamentals of mechanical vibrations, Mc Graw Hill, 2000.

[7] Mc Connell, Vibration testing: theory and practice, Wiley, 1995.

[8] Rao., Mechanical Vibrations, Addisson Wesley, 1995.

[9] Wowk Victor, Machinery vibration: measurement and analysis,Mc Graw Hill, 1991

Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UED2 : Vibration et Commande Avancées
Intitulé de la matière : UEF52 : Commande Avancée
Semestre : 3
Enseignant responsable de l’UE : BOUZIDANE Ahmed
Enseignant responsable de la matière : MESLEM Youcef
Objectifs de l’enseignement : Initier l’étudiant(e) à la commande moderne pour les cas continus et échantillonnés. Exprimer la théorie automatique par informatique appliquée. Couvrir les notions de commandabilité, d’observabilité, de commande par retour d’état, construction d’observateurs, commande optimale. Étendre les concepts de base de la commande non linéaire.

Connaissances préalables recommandées : UED21 : Automatique et Mécatronique.
Contenu de la matière : 

1. Systèmes continus et discrets (3 heures)

· Fonction de transfert en s et en z et Transformations inverses en s et en z.
· Révision des objectifs de la commande.
2. Compensateurs PI, PD et PID des systèmes  discrets.
3. Compensateurs polynomiaux et stabilité des systèmes  discrets.
4. Modélisation par variable d’état: Formes canoniques ; Critères de stabilité.
5. Critères de stabilité de systèmes non linéaires : 

· Approximation de la première harmonique et Stabilité de Lyapunov.
6. Observabilité et commandabilité :
· Formes canoniques de commandabilité et Formes canoniques d’observabilité Critères d’observabilité et de commandabilité. 

· Stabilisation par retour d’états par et placement de pôles.
· Construction d’observateurs et  Principe de séparabilité.
7. Réalisation de systèmes décrits par des variables d’état et commande optimale : Systèmes mono-entrées ; Systèmes multi-entrées et multi-sorties ; Algorithmes d’optimisation continus et discrets.
8. Méthodes avancées de commande non linéaire : Critère du cercle et non-linéarités sectorielles

Mode d’évaluation : Examen final. 

Examen final 50 % ; Travaux à remettre (Devoirs et laboratoires) 50 %

Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).

[1] Nise N.S., Control Systems Engineering, John Wiley & Sons, 5  édition, 2008. 

[2] Ellis G., Control System Design Guide, Elsevier Academic Press, 3e edition, 2004. 

[3] Alciatore D.G. et M.B. Histand, Introduction to Mechatronics, McGraw-Hill, 3Ed. 2007. 

[4] Gopal M., Control Systems - Principles and Design, McGraw-Hill, 2008. 

[5] Kuo B.C., Automatic Control Systems, John Wiley & Sons, 8e édition, 2002. 

[6] Necsulescu D., Mechatronics, Prentice Hall, 2002. 

[7] Ogata K., Modern Control Engineering, Prentice Hall, 4e édition, 2002. 
[8] Ostertag É., Systèmes et asservissements continues, Ellipses, 2004.

Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF5 : Tribologie et Mécanique de la Rupture
Intitulé de la matière : UEF61 - Tribologie
Semestre : 3
Enseignant responsable de l’UE : BEKKOUCHE Bekkaye
Enseignant responsable de la matière : BOUZIDANE Ahmed 
Objectifs de l’enseignement : L’objectif est d’introduire l’étudiant aux théories du contact des surfaces solides en mouvement relatif : frottement, usure et lubrification.  Il s’agira particulièrement de : Fournir à l’étudiant les connaissances nécessaires à l’analyse des conditions de contact entre deux ou trois solides ; Présenter à l’étudiant les phénomènes responsables de l’usure des éléments mécaniques ; Fournir à l’étudiant les notions de base de la lubrification de divers éléments mécaniques. 

Connaissances préalables recommandées : UEF21 : Mécanique des Fluides Avancée.
Contenu de la matière : 

1. Introduction et topographie des surfaces

2. Lubrifiants

3. Lubrification hydrostatique    

4. Lubrification hydrodynamique

5. Mécanique du contact hertzien

6. Lubrification elasto-hydrodynamique

7. Frottement

8. Usure

Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Frêne J., et Nicolas D. Degueurce B., Berthe D., Godet M., Lubrification Hydrodynamique Paliers et butées, Eyrolles 1990.
[2] Ramsey Gohar, Homer Rahnejat, Fundamentals of tribology, Imperial College Press, UK 2008.

[3] H. G. Phakatkar, R. R. Ghorpade, Tribology, 2Ed. Nirali Prakashan, India 2010.

[4] M. Hadfield, C. A. Brebbia, J. Seabra, Tribology & design, WIT Press 2010.
[5] I. I. Kudish, M. J. Covitch, Introduction to Modeling and Analytical Methods in Tribology, CRC Press 2010.

[6] Y. Desplanques, G. Degallaix, Tribologie et couplages multiphysiques: actes des journées internationales francophones de tribologie 2006, PPUR presses polytechniques 2008.
[7] Mathieu RENOUF, Simulations numériques en tribologie - Contact sec et lubrification solide,  TR I 2800, Ed. Techniques de l’Ingénieur 2010.
[8] Erik Kuhn, Zur Tribologie der Schmierfette: Eine energetische Betrachtungsweise des Reibungs und Verschleißprozesses, by Expert Verlag, Deutschland 2009.
[9] H. Czichos, K. H. Habig, Tribologie-Handbuch: Reibung und Verschleiß, Vieweg 2010. 
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEF5 : Tribologie et Mécanique de la Rupture
Intitulé de la matière : UEF52 - Mécanique de la Rupture 
Semestre : 3
Enseignant responsable de l’UE : BEKKOUCHE Bekkaye
Enseignant responsable de la matière : HASSANE DAOUADJI Taher
Objectifs de l’enseignement : L’objectif de ce cours est d’exposer les bases de la théorie de la rupture, telle qu’elle est couramment utilisée dans les laboratoires de recherche et l’industrie (nucléaire, aéronautique, …) pour prédire la fissuration des matériaux.
Connaissances préalables recommandées : Cours de mécanique des solides et des structures de niveau M1.
Contenu de la matière : 

1. Théorie d’Irwin du KIc 

2. Théorie énergétique de Griffith de la rupture 

3. Méthodes mathématiques en mécanique de la rupture 

4. Propagation de fissures en mode mixte 

5. Fissures d’interface 

6. Mécanique tridimensionnelle de la rupture
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] La rupture des métaux, Ecole d’été de la Colle sur Loup, Masson, 1972. 

[2] H.D. Bui, Mécanique de la Rupture Fragile, Masson, 1978.

[3] Lemaitre J. et Chaboche J. L., Mécanique des matériaux solides, 2 Ed. Dunod 1992.

[4] J.B. Leblond, Mécanique de la Rupture Fragile et Ductile, Hermès, 2003.
[5] Jean-Luc ENGERAND, Mécanique de la rupture, Réf. B 5060, Ed. Techniques de l’Ingénieur 1990.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEM3 : Modélisation et Simulation
Intitulé de la matière : UEM31 - Dynamique des Fluides par Ordinateur "CFD"
Semestre : 3
Enseignant responsable de l’UE : GHEZALI Faiza
Enseignant responsable de la matière : GHEZALI Faiza + CHAIB Khaled
Objectifs de l’enseignement : Ce cours permet aux étudiants d’avoir une parfaite connaissance des équations régissant l'écoulement du fluide et de transfert de chaleur et aux méthodes de discrétisation par différences finies et volumes finis pour les problèmes de transfert de chaleur. Les techniques : de résolution pour le système d'équations algébriques, de génération de maillage et de résolution des équations de Navier-Stokes par la méthode des éléments finis pour le transfert de chaleur et les problèmes d'écoulement des fluides ainsi que la modélisation de la turbulence sont elles aussi dispensées dans ce cours.

Connaissances préalables recommandées :
Contenu de la matière : 1. Introduction, Equations de conservation de masse, de quantité de mouvement et d’énergie ; formes convective des équations. 2. Classification en différents types d'équation : paraboliques elliptiques et hyperboliques, conditions aux limites et initiale, plus de revue des méthodes numériques. 3. Technique des différences finies : différents moyens pour la formulation de l'équation aux différences finies ; développement en série de Taylor, intégration sur un élément, méthode de la fonction locale, traitement des conditions aux limites, traitement de la couche limite ; traitement de l’interface et surface libre ; précision de la méthode des différences finies. 4. Technique volumes finis : différents types de grilles de type volumes finis, approximation des intégrales de surface et de volume, méthodes d'interpolation ; centrales ; problème de convection-diffusion. 5. Méthodes des éléments finis ; méthodes de Rayleigh-Ritz, de Galerkin et des moindres carrés ; fonctions d'interpolation, éléments à un et deux dimensions ; applications. 6. Méthodes de solution d'équations aux différences finies ; méthodes itératives ; méthodes d'inversion ; méthode ADI, opérateur de fractionnement; transformée de Fourier rapide. 7. Méthodes d'intégration en temps réel : méthodes simples et multi-niveaux, analyse de stabilité, Applications aux problèmes de conduction transitoire et d'advection-diffusion. 8. Génération de maillage numérique, idées de base, transformation et cartographie. 9. Equations de Navier-Stokes, méthodes explicites et implicites, méthodes de type simple, méthodes à pas fractionnel. 10. Modélisation de la turbulence, Reynolds moyen d’équation Navier-Stokes, modélisation RANS, DNS et LES.
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et une application CFD.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Ferziger J. H. and Peric M., Computational Methods for Fluid Dynamics, 3 Ed. Springer-Verlag, Berlin 2003.

[2] Versteeg H. K. and Malalasekara W., Introduction to Computational Fluid Dynamics : The Finite Volume Method, 2Ed. Indian Reprint Pearson Education 2008.

[3] Anderson D.A., Tannehill J.C. and Pletcher R.H., Computational Fluid Mechanics and Heat Transfer, Taylor & Francis 1997.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UEM3 : Modélisation et Simulation
Intitulé de la matière : UEM32 - Modélisations Couplées Fluide-Structure 
Semestre : 3
Enseignant responsable de l’UE : GHEZALI Faiza
Enseignant responsable de la matière : MECHEKOUR Elhadi + GHEZALI Faiza
Objectifs de l’enseignement : Ce cours a pour but de donner les premiers éléments qui permettront de comprendre ce que sont ces phénomènes physiques complexes (couplés) et d’en voir quelques exemples, de comprendre quelles stratégies numériques peuvent être adoptées pour simuler ces phénomènes, et notamment les problématiques liées au développement de codes de simulation pour les interactions fluide-structure. Le contenu de ce cours est complété par deux problèmes modèles très simples qui permettent d’apprécier concrètement l’ensemble des questions posées.
Connaissances préalables recommandées : UEF1, UEF2, UEM1, UEM2 et UEM3.1. 
Contenu de la matière : 

1. Introduction.
2. Problèmes et simulations numériques : Interactions structure-fluide incompressible, Génie Industriel, Interactions structure-fluide peu compressible, Interactions structure-fluide compressible, Interactions structure-ondes acoustiques. 
3. Stratégies et algorithmes de couplage : Développement d’une plate-forme de simulation, Principes généraux pour une simulation numérique, Couplage en espace, Couplage en temps.
4. Problèmes modèles : Exemple des deux masses (0D), Exercice sur l’exemple des deux masses (0D), Un modèle du tambour (1D).
Mode d’évaluation : Contrôle continu, examen final et un exposé.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] H. J.-P. Morand, R. Ohayon, Fluid structure interaction: applied numerical methods, Wiley, 1995.

[2] H. J. Bungartz, M. Schäfer, Fluid-structure interaction: modelling, simulation, optimisation, Springer, 2006.

[3] S. Hartmann, A. Meister, M. Schäfer, S. Turek (Hrsg.), Int. Workshop on Fluid-Structure Interaction. Theory, Numerics and Applications, kassel university press GmbH, 2009.
[4] M. Souli, Arbitrary Lagrangian-Eulerian and fluid-structure interaction: numerical simulation, John Wiley & Sons 2010.
[5] Cispar, Open interface for coupling of industrial simulation codes on parallel computers; esprit project 20161, see: http://www.pallas.de/cispar/mhome.htm, 1997.

Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UED3 : Découvertes de la Robotique
Intitulé de la matière : UED31 - Robotique
Semestre : 3
Enseignant responsable de l’UE : BELARBI Mostafa
Enseignant responsable de la matière : BELARBI Mostafa
Objectifs de l’enseignement : Ce cours vise à fournir à l'étudiant la connaissance fondamentale des différentes sous-disciplines telles que la cinématique, dynamique, commandes, capteurs, actionneurs, etc. Il est destiné à assurer une base suffisante à la fois dans l'analyse et la conception de robots.
Connaissances préalables recommandées : Analyse et Algèbre, UEM12, UEM22.
Contenu de la matière : 

1. Introduction à la robotique
2. Technologies dans les Robots
3. Robots industriels
4. Manipulateurs industriels et ses cinématiques
5. Manipulateurs parallèles
6. Manipulateurs Pinces
7. Actionneurs électriques
8. Actionneurs électrique, hydraulique, pneumatique
9. Capteurs d’état internes
10. Capteurs d’état externes
11. Planification de trajectoires
12. Contrôle de position avant
13. Problème Inverse
14. Analyse de vitesse
15. Analyse dynamique
16. Traitement de l'image
17. Dynamics de Robot et Commande
18. Sujets futuristes en robotique
Mode d’évaluation : Examen final.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).
[1] Craig, J. J., Introduction to Robotics: Mechanics and Control, 2nd Edition, Addison-Wesley, 1989.

[2] Siciliano, B., and Khatib, O. (Editors), Handbook of Robotics, Springer, 2008.

[3] Murray, R.M., Li, Z., and Sastry, S. S., A Mathematical Introduction to Robotic Manipulator, CRC Press, 1994.

[4] Robotics: Fundamental Concepts and Analysis, 2Ed. Oxford University Press 2008.

[5] Merlet, J.-P., Parallel Robots, Kluwer Academic, Dordrecht, 2001. 

[6] Featherstone, R.S., Robot Dynamics Algorithms, Kluwer Academic Publishers, 1987.

[7] Haug, E.J., Computer-Aided Kinematics and Dynamics of Mechanical Systems: Basic Methods, Vol. 1, Allyn and Bacon, 1989.
Intitulé du Master : Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Intitulé du l’UET3 : Recherche Scientifique et Séminaires
Intitulé de la matière : UET31 - Recherche Scientifique et Séminaires
Semestre : 3
Enseignant responsable de l’UE : HAOUZI Ahmed
Enseignant responsable de la matière : HAOUZI Ahmed

Objectifs de l’enseignement : Savoir construire une stratégie de recherche efficace ; Aider les étudiants à faire un travail de recherche fructueux et iIdentifier les bases de données pertinentes à son sujet ; Utiliser avec efficacité les bases de données ; Connaître les services de la  bibliothèque. 

Connaissances préalables recommandées : Néant
Contenu de la matière : 

1. Recherche bibliographique:

· Journal de bord et plans de concept ;

· Résultats de recherche bibliographique ;

· Plan d’exposition et démonstration des résultats présentation orale.

2. Rédaction de compte rendu de lecture

3. Fiche – résumé de projet

4. Définition du projet et plan de recherche

· Rapport

· Présentation orale

Mode d’évaluation : Examen final.
Références : (Livres, polycopiés,  sites internet, etc.).

[1] Articles scientifiques sur le thème du master.
[2] Revues scientifiques du domaine de formation.
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DIRECTION GENERALE

OBJET : Approbation du projet de lancement des formations de Masters intitulés :

- Energétique — Productique — Maintenance Industrielle — Génie de Matériaux —
Réseaux Electriques et haute tension - Commande des systémes
électriques.

Dispensé a : UNIVERSITE IBN KHALDOUN — TIARET

Par la présente, 'Entreprise Algérienne des Fonderie TIARET (ALFET) déclare sa
volonté de manifester son accompagnement a cette formation d’utilisateur potentiel
du produit.

A cet effet, nous confirmons notre adhésion a ce projet et notre réle consisteraa:

- Donner notre point de vue dans ’élaboration et a la mise & jour des
programmes d’enseignement,

- Participer a des séminaires organisés a cet effet,

- Participer aux jurys de soutenance,

- Faciliter autant que possible 'accueil de stagiaires soit dans le cadre de
mémoires de fin d’études, soit dans le cadre de projets tuteurés. 4

Les moyens nécessaires a l'exécution des taches qui nous incombent pour la
réalisation de ces objectifs seront mis en ceuvres sur le plan matériel et humain.





[image: image2.jpg]SOCIETE DE TREFILAGE TIARET
SOCIETE PAR ACTIONS AU CAPITAL DE 530.000.000. DA
FILIALE DU GROUPE TFPL.

R T AR % Sl RS L o LIRS AL I I IR

LETTRE D'!NTENTION TYPE

(En cas de master en coliaboration avec une entreprise du secteur
utilisateur)

OBJET: Approbation du projet de lancement des formations de Masters intitulés :
Energétique — Productique — Automobile- Maintenance Industrielle — Génie de Matériaux-
Energie Solaire- Réseaux Electrique et haute tension- Commande des systémes électrique-
Automatique —Systémes embarqués ef temps réel- Systémes d'information et technologie
Web.
Dispensé a : UNIVERSITE IBN KHALDOUN Tiaret

Par la présente, I'entreprise déciare sa volonté de
manifester son accompagnement & cefte formation en qualité d'utilisateur potentiel du
produit.

A cet effet, nous confirmons notre adhésion a ce projet et notre réle consistera a :

- Donner notre point de vue dans [‘éiaboration et a la mise & jour des programmes
d'enseignement.

- Pariiciper a des séminaires organisés a cet effet.

- Participer aux jurys de soutenance.

- Faciliter autant gue possible I'accueii de stagiaires soit dans le cadre de mémoires de
fin d'études, soit dans le cadre de projet tuteurés,

Les moyens nécessaires a ['exécution des taches qui nous incombent pour la réalisation de ces
objectifs seront mis en ceuvres sur la plan matériel et humain.

Monsieur (ou Madame). Nl Al ""l .... est désigné(e) comme coordonnateur externe de ce projet.

SIGNATURE de la personne légalement autorisée :
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: jﬁg‘@w *"\"‘
‘ 1 S artemen ]
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Tél :00-213-(0)46.42.57.30/00-213-(0)46.42.28.40/00—213-(0)46.32.93

Fax :00-213-(0)46.42.28.38/00.213, (0)46.42.22.13/00.213. (046) .42.57.29.
E-mail :sotréfit@algériecom.com/comtréfit@algériecom.com




VI – Curriculum Vitae des Coordonateurs 

CURRICULUM VITAE 

Structure de rattachement  

Enseignement à : 


Université Ibn Khaldoun de Tiaret, 14000 Algérie. 

Renseignements généraux 

Nom : 




BELFEDAL

Prénom : 



CHEIKH 

Date et lieu de naissance : 
24/05/1964 à Sougueur

Adresse personnelle : 

A4, 50 logements universitaires 14000  Tiaret, Algérie

Email :  



bochradz@yahoo.com,

Langues parlées et écrites : 
Arabe, Français 

Langue écrite : 


Anglais



Grade actuel : 


Maître de Conférences A

Diplômes Universitaires 

1989  




Ingénieur d'état de l’USTO Oran (Algérie) 

Spécialité: "Electronique" 

Option : "Contrôle" 

1996  




Magister à l’universitaire de Tiaret  

Spécialité: "Electrotechnique" 

Option : Machines électriques 

Thème : "Commande  numérique  de  la machine  asynchrone par retour d’état" 

Mention: Très honorable 

2007  




Doctorat Es-Sciences de l’USTOran (Algérie) 

Thème : " Commande d'une machine  asynchrone    à double alimentation  en  vue  de  son  application  dans  le domaine de l’énergie éolienne - Etude et Expérimentation-" 

Mention: Très honorable 

2010  




Habilitation  Universitaire  à  l’Université  Djillali  Liabes 

Sidi-Belabbes.

Expérience professionnelle 

Enseignement 

1993-1996   



T.P et T.D de mesures physiques et électroniques (3eme

année Ingénieur électrotechnique) 

T.P et T.D d’électronique de puissance (4eme année Ingénieur électrotechnique) 

1996- 2005  



Cours,  TD  et  TP  d’électronique  de  puissance  (4eme

année Ingénieur électrotechnique) 

Cours,  TD  et  TP  d’électronique  de  puissance  (4eme

année Ingénieur électromécanique) 

Cours et TD de modélisation des machines électriques (5eme année Ingénieur électrotechnique) 

Cours  et  TD  de  mathématiques  (1ère  année  Ingénieur informatique) 

Cours et TD et TP d’informatique (2ème année vétérinaire)
2007-2008 

Cours,  TD  et  TP  d’électronique  de  puissance  (4eme année électrotechnique)  

Cours, TD Electronique Fondamentale 2°ST 

Cours, TD Logique Licence Electronique 

2008-à ce jour 

Cours,  TD  d’électronique  de  puissance  avancée  (Master G.E) 

Postes occupés  

1993-1996  

Responsable  du Laboratoire  pédagogique  d’électronique  de puissance, Centre universitaire de Tiaret 

1998-2002 

Directeur des  études de  l’institut d’électrotechnique, Centre universitaire de Tiaret 

2002-2006  

Président  du  comité  scientifique  du  département de  génie électrique, Université Ibn Khaldoun de Tiaret 

2008-2010 

Responsable  de  la  formation  licence  « Electronique »  au département sciences et la technologie. 

2010 à ce jour 


Responsable  du  domaine  sciences  et  la  technologie, 

Université Ibn Khaldoun de Tiaret 

2011 à ce jour 
Responsable  de  la  formation  Master  « Informatique 

Industrielle » au département sciences et la technologie. 

2011 à ce jour 

Responsable  de  la  formation  de  doctorat  LMD  « Energie Renouvelable » au département sciences et la technologie. 

Fonctions  

1996-1999 

Maître assistant à l’institut électrotechnique du centre universitaire de Tiaret  

1999- 2007 

Maître-assistant chargé  de  cours  au  département de  génie électrique, Université Ibn Khaldoun de Tiaret  

2007-2010 

Maître  de  Conférences  classe  B  au  département de  génie électrique, Université Ibn Khaldoun de Tiaret 

2010 à ce jour 

Maître  de  Conférences  classe  A  au  département de  génie électrique, Université Ibn Khaldoun de Tiaret 

Stages à l’étranger : 

Stages à I.N.S.A de Lyon (France), au Laboratoire de SATIE antenne Cergy Pontoise Paris (France) sur la commande des génératrices asynchrones, au Laboratoire LAII de Poitiers (France) sur la commande des génératrices asynchrones utilisées dans les éoliennes 

Bourse à l’étranger : 

Janvier 2006 - Juin 2007  

Une bourse PROFAS de 18 mois au laboratoire LAII de 

Poitiers (France) pour la finalisation de la thèse de 

doctorat 

Projets de recherche  

2002 




Contrôle  Intelligent  des  systèmes  FACTS  (CNEPRU)
Université USTOra

2004 

Projet  CNEPRU  « Diagnostic  et  contrôle  intelligent  des génératrices éoliennes » agrée en session ordinaire 2004 sous la réf. J1401/02/15/05 Université Ibn Khaldoun de Tiaret. 

2008  

Commande  des  systèmes  électriques  destinés  à  l'énergie renouvelables  multi-sources(CNEPRU)  Université  Ibn Khaldoun de Tiaret
Communication Nationale 

Novembre 2004 


C. Belfedal, A. A. Naassani, S. Moreau, M. A. Denai 

« Contrôle des Puissances Active et Réactive d’une Machine Asynchrone  à Double  Alimentation »  Conférence  nationale CNGE’04(à l’université de Tiaret)
Communications Internationales 

Mars 2005



C. Belfedal, A. A. Naassani, S. Moreau, M. A. Denai 

« Active and Reactive Power Control for Doubly Fed 

Induction Generator in Wind Turbine » Third IEEE, 

Internationale Conférence SSD’05 (Sousse-Tunisie)  

Avril 2008

C.Belfedal, T.Allaoui, S.Moreau, A.M.Denai  « Contrôle de vitesse d’un système de génération électrique éolienne » CEEA'08 The International Conference on Electrical Engineering and its Applications University Djillali Liabès of Sidi-Bel-Abbès 

Mai 2008

C. Belfedal, T. Allaoui, S. Moreau, G. Champenois et A.M. Denai  « Commande d’une Génératrice Asynchrone Destinée à l’Eolien » ICEEE’08, 2nd International Conference on Electrical and Electronics Engineering 21-23 April 2008 University Tlidji amar of Laghouat  
Publications Internationales 
 

Décembre 2005 

C.  Belfedal,  A.  A.  Naassani,  S.  Moreau,  M.  A.  Denai, T.Allaoui « Comparison of PI and hysteresis control of  the active and reactive  power  of  doubly  fed  induction  generator  fed  by three-level  inverter»,  Journal  of  Electrical  Engineering  de Roumanie, N° 9, vol. 5.   

Mars 2006



T. Allaoui, M. Bouhamida, M. A. Denaï, C. Belfedal     

« Commande  multivariable  par  GPC  et  logique  floue  d'un UPFC  à  trois  niveaux  avec  observation  de  la  référence », Revue  internationale de génie  électrique. Vol. 9/2-3  - 2006. pp. 235-265
Septembre 2006

T.Allaoui, M.Denai, C.Belfedal  «Commande multivariable par GPC et logique floue d'un UPFC à trois niveaux avec observation de la référence », Article vol 9/2-3 - 2006  - pp.235-265  - doi:10.3166/rige.9.235-265, Lavoisier Revue Internationale de Génie Électrique
Décembre 2006

C. Belfedal,  S. Moreau, G.  Champenois,  T Allaoui, M.  A Denai,  «Comparison of PI  and Direct Power Control of  the Active and  Reactive  Power  of  Doubly  Fed  Induction  Generator», International Review of Electrical Engineering, vol. 1, num. 6, 2006. 

Janvier 2007



T. Allaoui  M. A. Denaï  M. Bouhamida  C. Belfedal 

« Robust Control Of Unified Power Flow Controller (Upfc)” Journal  Of  Electrical  &  Electronics  Engineering,  Vol.  7, N°01, 2007.
Mai 2008



T. Allaoui, C. Belfedal, M. A. Denaï, M. Bouhamida, 

« Adaptive State Feedback and Decoupling MIMO GPC 

Control of 3-Levels UPFC for Improvement of Transient 

Stability Performance », International Review of Electrical Engineering, 

http://www.praiseworthyprize.com/IREE-

latest/IREE_vol_3_n_3.html 

Janvier 2009  


C. Belfedal, T Allaoui, S. Moreau, M. A Denai, « Control 

Speed of a Wind Electrical Power System», International 

Review of Automatic Control (IREACO). 

http://www.praiseworthyprize.com/IREACO-

latest/IREACO_vol_2_n_1.html 

Février 2010



C. Belfedal, S. Gherbi, M. Sedraoui, S. Moreau,∗, G. 

Champenois, T. Allaoui, M.A. Denaï « Robust control of 

doubly fed induction generator for stand-alone applications», ELSEVIER Journal, Electric Power Systems Research, Volume 80, Issue 2, Pages 143-248  

Activités Scientifiques 

Novembre 2004  


Secrétaire  du  comité  d’organisation  de  la  Conférence 

Nationale CNGE’04 (à l’université de Tiaret) 

Septembre 2005  


Membre du comité d’organisation de l’ouverture de 

Magister pour l’année 2005/2006 à l’université de Tiaret.
Novembre 2005 


Membre du jury d’examination et de délibération de 

Magister pour l’année 2005/2006 à l’université de Tiaret.  

Septembre 2008 


Membre du laboratoire d’Automatique et Entrainements 

Electriques USTOran 

Novembre 2010  


Responsable de l’organisation des Journées d’étude sur 

«l’histoire de la science »
Encadrement  

1996-2011 

Ingénieur  électrotechnique  et  master :  30  projets  sur  la commande  des  machines  à  courant  continu  et  machines asynchrones,   l’étude et simulation des éoliennes.
2010-2011 



Magister : Production de  l’énergie  solaire,  à  






l’Université de Tlemcen 

Domaines d’intérêt  

-  Electronique de puissance. 

-  Commande des machines électriques. 

-  Energie renouvelable.
CURRICULUM VITAE
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Prénom : 


           Nord-Eddine

Date et Lieu de naissance : 
24/12/1960 à Oued Tlelat, Oran
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           Marié (03 enfants)
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Algérienne

Adresse : 


           Terrain Boumediene, Lot n°49, Tiaret
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           sad_2412@yahoo.fr
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Formation et Diplômes :

- Doctorat en Mécanique des Fluides, Nouvelle Thèse, (obtenue en Juillet 1989),  Université Louis Pasteur de Strasbourg, France.

- Diplôme d'Etudes Approfondies (DEA) en Mécanique et Acoustique, (Juil1et 1986), Université Louis Pasteur de Strasbourg, France.

- Ingénieur d'Etat en Génie Mécanique, (Janvier 1985), Université des Sciences et de la   Technologie  d'Oran, Algérie.

- Baccalauréat Techniques Mathématiques (1979), Lycée Technique Les Palmiers d’Oran, Algérie.
- Grade actuel Maitre de Conférences (classe A).
Carrière professionnelle :

- Janvier à Août 1985: Responsable de la Maintenance à la Boulangerie Industrielle d’Es-Sénia, Oran.

- Septembre 1989 – Juillet 1992: Chef de département D.E.U.A à l'Institut d'Hydraulique, Université des Sciences et de la Technologie d'Oran.

- Septembre 1989 – Juillet 1992 : Responsable des Laboratoires de Mécanique des Fluides et de Turbomachines à l'Institut d'Hydraulique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran.

- Septembre 1989 – Juillet 1992 : Membre du Conseil Scientifique de l’Institut     d’Hydraulique, Université des Sciences et de la Technologie d'Oran.

- Septembre 1993 – 1995 : Directeur Adjoint Chargé de la Post Graduation, Départemen de Génie Mécanique, Université Ibn Khadoun, Tiaret.

- Depuis 1993 : Membre du Comité Scientifique du Département de Génie Mécanique,     Université,  Ibn Khadoun, Tiaret

- 2006 – 2009 : Responsable du Licence Energétique département de génie mécanique, Université Ibn Khadoun, Tiaret.

- Depuis 2009 : Responsable du Master Energétique département de génie mécanique,  Université Ibn Khadoun, Tiaret.
- Depuis 2010 : Membre du conseil scientifique de la Facultés des Sciences et Science de l’Ingénieur, Université Ibn Khadoun, Tiaret

Activités pédagogiques 

Graduation 

Modules enseignés

1) Institut d’Hydraulique de l’Université des Sciences et de la Technologie d’Oran (USTO), 1989 -1992 
- Hydraulique Générale

- Turbomachines

2) Département de Génie mécanique de l'Université de Tiaret depuis 1993

Ancien système

- Mécanique des Fluides

- Similitude et Analyse Dimensionnelle

- Turbomachines

- Technologie et Calcul des Echangeurs de Chaleur

- Chauffage et Climatisation

- Transfert de chaleur

- Propulsion

Système LMD (Licence et Master) depuis 2007

Licence énergétique et maintenance industrielle :

· Mécanique des fluides

· Transfert de chaleur

Master maintenance industrielle depuis 2010.

· Transfert de chaleur

Master Energétique depuis 2010.

· Transfert de chaleur

· Mécanique des fluides approfondie

· Turbomachines

3) Département de Génie civil de l'Université de Tiaret (1993-1994)

Ancien système

- Hydraulique Générale

4) Institut Vétérinaire de Tiaret (1993-1994)

Ancien système

- Physique Générale
5) Département de Génie Electrique de l'Université de Tiaret 

Ancien système

- Commande Electrique des Systèmes Industriels (2004-2005)
- Mécanique des Fluides (2000-2005)

6) Département de physique l'Université de Tiaret (2009-2010)
Système LMD (Licence et Master)

Master Energie Solaire

· Les Equations de Bilan

Licence Physique Energétique

· Mécanique des Fluides

Encadrement des Projets de Fin d’Etudes :

1. Etude Théorique et Expérimentale sur la Mesure des Profils de Vitesse en Conduite en Charge en Régimes Laminaire et Turbulent, KADI H., Zine H., Ingénieur d’Etat, Institut d’Hydraulique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, USTO, 1990-1991.

2. Etude Théorique et Expérimentale des Mesures de Vitesses et des Débits dans un Canal Hydraulique, BELKHIRA D., KOUMAS H., Ingénieur d’Etat, Institut d’Hydraulique, Centre Universitaire de Chlef, 1990-1991.

3. Etude Théorique et Expérimentale des Paramètres Globaux des Ecoulements en Charge, YAHIOAOUI F., BOUNKHALA N., Ingénieur d’Etat, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, USTO, 1991-1992.

4. Etude de la Vitesse de Chute des Particules Solides. Application : Viscosimètre à Chute de Bille, BOUZEBOUDJA Y., AOUF L., Ingénieur d’Etat, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, USTO, 1991-1992.

5. Influence de la Température et Effet de la Concentration sur les Solutions de Polymères, OUATOUAT E., MODKDADA D, Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1993-1994.

6. Etude des Paramètres des Ecoulements en Charge dans une Conduite à Section Circulaire, MAHI N., BOUMEDIENE S, Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1993-1994.

7. Diffusion Turbulente et Simulation Numérique Appliquée au Jet Axisymétrique, KHALFA L., BENSAADI K., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1993-1994.

8. Climatisation par Ventilo - Convecteur, BELHOUARI B, YAHIA A, Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1993-1994.

9. Etude d’une Installation de Mesure des Pertes de Charge des Suspensions Solide –Liquide, Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1994-1995.

10. Ventilation d’un Cubilot, HOSMI N., DJERAB N., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1994-1995.

11. Etude de la Couche Limite, CHADLI K., ABDI C., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1995-1996.

12. Diffusion Lagrangienne et Simulation Appliquée à la Couche Limite Turbulente, CHAIB K., HASSAINE M., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1995-1996.

13. Calcul du Circuit d’Air et de Gaz d’un Four d’Etuvage, LOUNIS YAHIA K., BENRABAH A, Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1995-1996.

14. Etude Théorique et Expérimentale de la Rhéologie des Emulsions d’Huile de Coupe, KARRAS A., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1996-1997. 

15. Etude d’une Installation d’Alimentation en Eau Potable : SNVI et FATIA, RABA F., BOUKERDAL L., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1997-1998.

16. Etude d’un Echangeur de Cimenterie, KHATIR M., MOKHTARI F., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1997-1998.

17. Etude Théorique et Expérimentale de la Vitesse de Chute des Corps Cylindriques, ANOUR E., MALKI M., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1998-1999.

18. Etude et Mesure de la Répartition radiale et Transversale des Pressions dans un Coussinet, MOSTEFA K., LEBIB S., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1998-1999.

19. Etude Théorique et Expérimentale de la perte de Charge Singulière dans un Coude, REBIHI M., MISSOUM K., Ingénieur d’Etat, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1999-2000.

20. Etude et Réalisation d’un Banc d’Essai : Mesure des profils de Vitesse, AMIEUR R., MESSAK S., Ingénieur d’Etat, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2000-2001.

21. Réalisation d’un Echangeur de Chaleur à Tubes Coaxiaux, MAKHLOUFI M. Ingénieur d’Etat, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2001-2002.

22. Réalisation d’un Banc d’Essai pour la Mesure de l’Impact d’un Jet sur un Obstacle, ZINE Z., Ingénieur d’Etat, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2003-2004.

23. Réalisation d’un Soufflerie Subsonique, DRIZI K. Ingénieur d’Etat, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2003-2004.

24. Maintenance d’une Pompe de Forage « Pompe à Boue Oil-Well A1700PT, HASSANI B., DEUA, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2004-2005.

25. Etude Théorique des Butées Hydrodynamiques, AKA A., BOUKHERCHA Y., DEUA, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2004-2005.

26. Etude et Entretien d’une Echangeur Tubes – Calandre, MESLEM, DEUA, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2006-2007.

27. Simulation Numérique d'un Ecoulement  dans un Echangeur de Chaleur (tubes et calandre),  MAROUF S.  Ingénieur d’Etat, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2006-2007.

28. Etude de l’Effet de l’Inclinaison de l’Obstacle Décollé de la Paroi sur le Transfert de Chaleur Convectif dans une Couche Limite Turbulente, DJELLOULI A., Ingénieur d’Etat, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2007-2008.
29. Simulation numérique d’un écoulement en cavitation: Cas d’un rétrécissement brusque de Section, BENLAKHDAR L., Ingénieur d’Etat, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun, Tiaret, 2007-2008.
31. Entretien du système d’étalonnage des manomètres, BELKISSARIA  F. et  

BENHALIMA M., DEUA, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun,  

Tiaret, 2007-2008. 

32. Influence de température sur les paramètres rhéologiques ; cas d’unviscosimètre rotatif à cylindres coaxiaux, MENAD Ali, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun,  Tiaret, 2009-2010. 

Post-graduation 

1) Modules enseignés

Magister en Hydraulique, Institut d’Hydraulique, Université de Chlef 1990 – 1991

- Métrologie Hydraulique

Magister en Conversion d’Energie, Département de  Génie Mécanique, Université de Tiaret (1993 – 1994)

- Méthodologie Expérimentale

Magister en Conversion d’Energie, Département de  Génie Mécanique, Université de Tiaret (2002 – 2003) :

- Dynamique des Fluides

- Turbomachines 

- Méthodologie Expérimentale

Magister en conversion d’Energie, Département de  Génie Mécanique, Université de Tiaret (2004 – 2005) :

- Dynamique des Fluides

- Turbomachines 

- Méthodologie Expérimentale

Magister en conversion d’Energie, Département de  Génie Mécanique, Université de Tiaret (2007 – 2008) :

- Dynamique des Fluides

- Turbomachines 

- Méthodologie Expérimentale

- Transfert de chaleur

2) Encadrement de mémoires de Magister :

1. Rhéologie et Ecoulement des Fluides Complexes en Conduite Cylindrique. Elaboration d’un Logiciel de Calcul de la Perte de Charge et du Profil de Vitesse, Driss El Amine, Institut d’Hydraulique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran (USTO) 1993. Soutenu

2. Détermination des Paramètres Rhéologiques des Solutions de Polymères, BERRAHOU Kouider Halim, Institut d’Hydraulique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran (USTO) 1993. Soutenu

3. Etude de la Diffusion de la Lumière par les Suspensions. Application à l’Etude de la Structure des Suspensions Contrées, Conséquences Rhéologiques, BENAZZA Abdel Ylah, Institut Génie Mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran (USTO) 1994. Soutenu

4. Phénomènes Hydrodynamiques et Thermiques dans un Bioréacteur Rectangulaire, de Monsieur MAAZOUZI Mohamed Abdelhak, Institut des Sciences Exactes, Centre Universitaire de Bechar, 1997. Soutenu

5. Etude et Réalisation d’une Installation de Mesure de la Perte de Charge Linéaire pour les Suspensions solide-liquide, EL GUERRI Mohamed, Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 2000. Soutenu

6. Etude du Transfert Convectif dans une Couche Limite Turbulente. Cas d’une Paroi Ondulée, CHAIB Khaled, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun de Tiaret, 2006. Soutenu

7. Simulation du transfert convectif dans une couche limite turbulente en présence d'obstacle décollé de la paroi, MEKROUSSI Said, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun de Tiaret, 2007. Soutenu

8. Etude numérique de l’effet de l’amplitude et du nombre de Reynolds sur le transfert de chaleur dans un canal, Guittoun Halima, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun de Tiaret. Soutenu en Juillet 2010.

9. Etude numérique du transfert de chaleur convectif dans un écoulement stationnaire à faible nombre de Reynolds : cas d’un canal ondulé, Hacini Safia, Département de Génie Mécanique, Université Ibn Khaldoun de Tiaret. Soutenu en juillet 2010.

3) Membre de Jury de Soutenance de Thèse de Magister: 

1. Etude de L’Ecoulement d’un Fluide Incompressible dans une Conduite de Section Droite Circulaire dont la Génératrice est une Sinusoïde, AZZI A., Institut de Génie Mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran.

2. Caractérisation Rhéologique et Etude d’Ecoulement de Fluides Complexes. Application au Domaine de l’Industrie Agro-alimentaire, BOUZIT M., Institut de Génie Mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, 1996.

3. Simulations Numérique et Paramétrique du Comportement d’une Turbine radiale lors de son Alimentation par les Ecoulements Pulsés d’un moteur Diesel Suralimenté, THABET-HELAL F. Y., Institut de Génie Mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, 1997.

4. Détermination des Performances d’une Turbine Radiale ou Semi-axiale en Ecoulement Stationnaire et Pulsé ; Analyse Théorique et Comparaison avec des Résultats Expérimentaux, HACHEMI M., Institut de Génie Mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, 1997.

5. Contribution à la Modélisation de l’Ecoulement d’un Fluide Visqueux et Incompressible autour d’un Obstacle, MADANI Y.H., Institut de Génie Mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran.

6. Calcul des Paliers à Patins des Grands Broyeurs Horizontaux à Lubrification Hydrodynamique avec Fente de Forme Exponentielle, BEKKOUCHE B., Institut de Génie Mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, 1997.

7. Etude de la Transmission de Puissance dans un Engin Terrestre, HAMOU A.D., Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1998.

8. Mise au Point d’un Logiciel de Calcul Energétique d’un Turboréacteur, BOUALI B., Institut de Génie Mécanique, Centre Universitaire de Tiaret, 1998.

10. Etude de l’Ecoulement à Surface Libre d’un Fluide Chargé en Argile, YLES F.,  Institut d’Agronomie, Centre Universitaire de Mascara, 1996.

11. Etude de l’Ecoulement d’un Fluide sur un Profil Complexe «Type Escalier »,  CHAFI C., Institut d’Agronomie, Centre Universitaire de Mascara, 1996.

12. Etude Expérimentale d’un Liquide Visqueux Newtonien dans une Pompe Centrifuge, SMAINE M., Institut d‘Hydraulique, Centre Universitaire de Chlef, 1998.

13. Influence d’une Pile dans un Ressaut Partiellement Submergé dans un Canal Rectangulaire, ACHOUR B., Institut d’Hydraulique, Centre Universitaire de Chlef, 1998.

14. Elaboration d’un Programme de Calcul pour l’Etude Aérodynamique d’une Eolienne à Marche Lente Horizontale par la Méthode Combinée (Théorie de la Quantité de Mouvement avec celle de l’Elément de la Pale), BENSAFIDINE M., Institut de Génie Mécanique, Université de Blida, 2000.

15. Effet de Compression sur un Jet Axisymetrique Turbulent, GUESSAB A., Institut de Génie Mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, 2003.

16. Simulation Numérique des Caractéristiques Thermohydrodynamques d’une butée à Paliers Mésalignés, MOSTEFA K., Département de Génie Mécanique, Université de Tiaret, 2006.

17. Simulation des Cycles de Machines Frigorifiques à Absorption, KHERRIS S., Département de Génie Mécanique, Université de Tiaret, 2007.

4) Membre de soutenance d’Habilitation

Soutenance d’habilitation de monsieur Noureddine Abdelkader en génie mécanique, le 18 octobre 2009, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran, Mohamed Boudiaf.

5) Membre de jury de soutenance de thèse Es-sciences

KHORSI Azzedine, Thème Influence de la géométrie du trou d’injection sur l’efficacité du refroidissement par film, KHORSI Azzedine, Faculté de génie mécanique, Université des Sciences et de la Technologie d’Oran Mohamed BOUDIAF Faculté de Génie Mécanique.

6) Activité de recherches scientifique :

- Domaines d'intérêt : Rhéologie, Tribologie, Transfert de Chaleur. 

Membre de l’Equipe de Recherche du Projet CNEPRU « Paliers et Butées : Modélisation et Optimisation Thermodynamique » Code J1401/03/05 agréé en 2004
.

- Chef d’équipe de recherche "Tribologie" du Laboratoire des Technologies Industrielles de 

  l’Université Ibn Khaldoun de Tiaret à compter du 11 Octobre 2007. 

- Responsable du projet de recherche, "Analyse des Effets Tribologiques Associés à   

 l’Enlèvement deMatière", Laboratoire des Technologies Industrielles de l’Université Ibn  

 Khaldoun de Tiaret à compter du 14 Mars 2007 Code : J0302320070003    
7) Communications :

1. Etude de la viscosité des liquides complexes dans un viscosimètre à large entrefer,     

    Comparaison avec les résultats dans un entrefer étroit, N. E. Sad Chemloul, R.  Teitgen ; 3ème Journée de Pôle Est de Mécanique des Fluides Metz 18 Mars 1988.
2. Etude de mélange de fluides rhéofluidisants rhéologie des émulsions Huile/Eau, K.   

    Bekkour, N. E. Sad Chemloul, A. Lyazid, R. Teitgen, 3ème Journée de Pôle Est de   

  Mécanique des FluidesMetz 18 Mars 1988.

3. Profils de températures et de vitesses dans un viscosimètre à large entrefer, K. Bekkour, N.E. Sad Chemloul, A. Lyazid, O. Scrivener ; Rencontre S.F.T., 89 , Nancy, 23 – 25  Mai 1989.

4. Champs des vitesses dans un viscosimètre à large entrefer, N. E. Sad Chemloul, O.  Scrivener, Groupement de Recherche CNRS-INRA, Traitement Industriel des Fluides Alimentaires Non Newtoniens, Acte du 2ème Colloque, La Baule, 11-13 septembre 1989.

5. Modélisation numérique de la répartition de la pression hydrodynamique dans un    palier à patins oscillants en forme d'arc de cercle, B. Bekkouche, M. Abidat, N. Sad Chemloul, Séminaire International sur la Physique Energétique SIPE 11, 12 et 13 1998 Bechar – Algérie.

6. Correction de la vitesse de cisaillement dans un viscosimètre à entrefer étroit : Cas d'un Fluide d'Ostwald, K. H. Berrahou, N. Sad Chemloul, M. A. Driss, M. Makhlouf, 4èmes Journées Maghrébines sur la Mécanique, 25 – 26 Octobre 1998, Sidi Bel Abbès, Algérie. 

7. Viscosimètre tournant à large entrefer ; Profil des vitesses et viscosité, Reitzer H., Idrissi A., Rhouzlane S., Sad Chemloul N., Rhéologie des Fluide Complexes, 21ème Colloque Annuel du Groupe Français de  Rhéologie, 11–13 Septembre 1989.

8. Etude expérimentale et modélisation des paramètres rhéologiques des émulions d’huile de Coupe, A. KARRAS, N-E. SAD CHEMLOUL, M. BOUZIT, Deuxièmes Journées de la Physique et ses Applications, Université Ibn-Khaldoun de Tiaret, 06-08 Mai 2007.Tiaret le 06, 07, et 08 mai 2007.

9. Simulation numérique du transfert convectif dans un canal à paroi ondulée K. CHAIB, S. MEKROUSSI, N. SAD CHEMLOUL, D. NEHARI, Ecole Militaire Polytechnique, Bordj 
El-Bahri, 12-13 avril 2010.

10) Simulation du transfert convectif dans une couche limite turbulente en présence d’obstacle décollé de la paroi, 10éme , Meroussi S., Chaib k., Sad Chemloul n., Nehari d., 9ème  Congrés National de la Physique et de ses applications CNPA’2010, Ouargal, 24-26 Octobre 2010.

11) Silmulation numérique de l’agitation mécanique des fluides visqueux dans un agitateur à pales :cas d’un fluide newtonien, Bouzouini M., Sad Chemloul N., Madani A., Youcefi AEK d., 9ème  Congrés National de la Physique et de ses applications CNPA’2010, Ouargal, 24-26 Octobre 2010.

12) Simulation du transfert convectif dans une couche limite turbulente en présence d’obstacle décollé de la paroi, Meroussi S., Chaib k., Sad Chemloul n., Nehari d., 10éme Séminaire International sur la Physique Energétique SIPE’10, Bechar, 03-04 Novembre 2010
8) Conferences Internationales

1. Problem of siltation of small reservoirs in Algeria, Errih M., Sad Chemloul N., 7th 

  International Conference : Transport and Sedimentation of Solid Particles, 9th – 11th June 1992, INZYNIERIA SRODOWISKA I, n°224, pp. 173-179, Wroclaw, Poland.

2. Caractérisation rhéologique et étude d’écoulement des émulsions d’huile de coupe, A. KARRAS, N-E. SAD CHEMLOUL, M. BOUZIT, Conférence Internationale sur la physique et ses Applications, CIPA’ 2007 Université des Sciences et de la Technologie d’Oran Mohamed Boudiaf,  2 – 4 Décembre 2007.  
9) Publication Internationale

1. Measurement of Velocities in Two-Phase Flow by Laser Velocimetry: Interaction Between Solid Particles’ Motion and Turbulence, N. SAD CHEMLOUL, O. BENRABAH, Journal of Fluids Engineering Copyright © 2008 by ASME JULY 2008, Vol. 130 / 071301-1.
2. Simultaneous Measurements of the Solid Particles Velocity and Concentration Profiles in Two Phase Flow by Pulsed Ultrasonic Doppler Velocimetry: N. SAD CHEMLOUL, K.CHAIB, K. MOSTEFA, J. of the Braz. Soc. of Mech. Sci. & Eng. Copyright © 2009 by ABCM October-December 2009, Vol. XXXI, No. 4 / 333-343.
3. Particle velocity detection and measurement in two-phase flow using combined electronic logic system and LDA technique; N. Sad Chemloul,, A.E.K. Benmedjed; J. of Flow Measurement and Instrumentation, Elsevier,  (2010) Vol. 21, 425-433.

 4. Experimental Study of Orifice Internal Flow Effects on Liquid Jet Characteristics

     Into Crossflows, N. Sad Chemloul, A. Madani, Publication acceptée dans J. of the Braz. Soc. of Mech. Sci. & Eng.

 5.  Experimental Study of Cavitation and Hydraulic Flip Effects on Liquid Jet 

     Characteristics into Crossflows, Sad Chemloul Nord-Eddine, Ref. No: JAFM/ 

     5346641685 and 1346787846, Publication acceptée dans Journal of Applied Fluid Mechanics.
10)  Reviewer
1) Journal of Laser Engineering, Dr. Jonathan Lawrence Editor-in-Chief of Lasers in Engineering, Wolfson School of Mechanical and Manufacturing, Engineering, 

        Loughborough University, Leicestershire, LE11 3TU, Great Britain.e-mail:  

        J.Lawrence@lboro.ac.uk 

2) Journal of Petroleum and Gas Engineering, www.academic journals.org/JPGE
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OBJECTIF

Intégrer une équipe dynamique où règne la collaboration et le travail d’équipe.

Mettre à profit des années d’expériences de recherche et d’expertise en tribologie, dynamique des rotors et contrôle actif des vibrations. 

INTERETS DE RECHERCHE & EXPERTISE 

· Vibrations, Dynamique des rotors & Contrôle Actif des Vibrations 

· Fluide Électro - rhéologique /Fluide Magnéto -Rhéologique

· Tribologie et Mécanique du Contact 

· Paliers& Butées Hydrodynamiques/Hydrostatiques 

· Film Amortisseur (SFD, HSFD, ER-SFD) & Paliers à Roulement  

· Modélisation, Simulation & Méthodes Numériques 

QUALITIES PROFESSIONNELLES 

· Excellent sens de l’organisation et de responsabilité, 

· Curieux, méthodique et a très grande capacité d’apprentissage, 

· Grande aptitude en résolution des problèmes mécaniques, 

· Fortement motivé par la recherche et le travail de groupe,

· Bilingue

EDUCATION

2010/2011
Habilitation Universitaire en Génie Mécanique, Université de Mohamed Boudiaf, USTO, ORAN. 

Date et lieu de soutenance: 31 janvier 2011.

2003/2007
Ph.D. en Mécanique, Université de Québec, École technologie supérieure, Département de Génie Mécanique, Montréal, Québec, Canada

Intitulé exact de sujet: Conception d’un palier hydrostatique intelligent pour le contrôle des vibrations des rotors. 

1997 / 2000
Diplôme de Magister en Génie Mécanique, à l’Institut de Génie Mécanique, Centre de l’Université de Chlef, Algérie. Intitulé exact de sujet : Calculs d’approche  numérique et analytique d’une butée hydrostatique à   double effet à quatre patins. Mention : Très Honorable
1994 / 1995
Formation Pédagogique : «  Certificat de Formation Pédagogique », Institut de Formation Professionnelle Media, Algérie.

1988 / 1993
Diplôme d’Ingéniorat  d’Etat  en Génie Mécanique, à l’Institut de Génie Mécanique, Université de Chlef, Algérie. 



Intitulé exact de sujet: Comportement d’un véhicule soumis à des excitations aléatoires.

REVUES INTERNATIONALES

[1] Bouzidane, A., Thomas, M., and Lakis A.A, (2013),’’Non-Linear Dynamic Behavior of a Flexible Shaft Supported by Smart Hydrostatic Squeeze Film Dampers,’’ ASME, Journal of Tribology, Accepted for publication, pp.1-9
[2] Bouzidane, A., and Thomas, M., (2012),’’ Non Linear Transient Response of a Flexible Shaft Controlled by Electro-rheological Hydrostatic Squeeze Film Dampers,’’ Condition Monitoring of Machinery in Non-Stationary Operations, Springer, pp. 33-40.
[3] Bouzidane, A., Thomas, M., and Lakis A.A, (2008),’’Non linear behaviour of rigid rotor using hydrostatic squeeze film dampers,’’ ASME, Journal of Tribology, vol.130, pp.1-9

[4] Bouzidane, A., and Thomas M., (2008)’’ An electrorheological hydrostatic journal bearing for controlling rotor vibration,’’ Computers and Structures, 86, pp. 463–472, 

[5] Bouzidane, A., and Thomas M., (2007)’’ Equivalent Stiffness and damping investigation of a hydrostatic journal bearing,’’ STLE , Tribology transactions , vol.50, Issue 2, pp. 257-267

CONFERENCES INTERNATIONALES

[1]
Boukhadia, K., Bouzidane, A., and Hammou, M., (Feb2013),” Numerical prediction of a turbulent separated Flow using CFD code,” First International Conference on Renewable Energies and Nanotechnology impact on Medicine and Ecology, ICREN-01/2013 February 16-17, Constantine, Algeria 
[2]
Bouzidane A., Thomas M., (Mar2012),’’Non linear Transient Response of a Flexible Shaft Controlled by Electro-Rheological Hydrostatic Squeeze Film Dampers. Accepted for publication by Springer in a book entitled, Condition Monitoring of Machinery in Non-Stationary Operations, Hammamet-Tunisia, paper 60- 8p, http://www.u2mp.org/CMMNO2012/
[3]
Boukhadia, K., Bouzidane, A., and Hammou, M.,( Mai2012),” Ecoulement autour d’un Profil NACA0015,” Premier Colloque National en Aéronautique - First National Congress on Aeronautics (NaCA2012), May :02 – 03, Constantine, Algeria 

[4]
Boukhadia, K., Bouzidane, A., and Hammou, M., (Mar2012),” Prédiction Numérique D'un Écoulement Turbulent Séparé à L'aide de Code CFD,” Séminaire sur l’Energie, Alger Mars : 25-27

[5]
Bouzidane A., Thomas M., and Ghezali F.,( Oct 2011),’’ Dynamic Behavior of a Rigid Rotor Supported by a New Three-Pad Hydrostatic Squeeze Film Damper,’’ Proceedings of Surveillance6, Compiègne, paper 13- 20 p

[6]
Bouzidane, A. et Thomas, M., (Juil 2005), ’’An electrorheological hydrostatic journal bearing for controlling rotor vibration’’, II Eccomas thematic conference on smart structures and materials, Edited by Carlos Soares, Instituto Superior Tecnico, Lisbon, 20 pages. Appui financier du CRSNG).

[7]
Zahloul, H., Bouzidane A. et Bonneau, O., (Dec2004),’’Static Characteristics of a rectangular four-pad Hydrostatic Thrust Bearing, ’’Proceedings of IMEC2004, International Mechanical Engineering Conference, December 5-8, Kuwait, pp. 460-471.

[8]
Bouzidane, A., Zahloul, H. Bonneau, O, et Denai, M. A. (Déc2002), ’’ Study of a Hydrostatic Bearing for simple effect,’’ première journées Pluridisciplinaire sur les Sciences de l’Ingénieur – JPST1, Décembre 15- 17. Université de Chlef, Algeria.

[9]
Bouzidane, A., Zahloul, H. Bonneau, O., Denai A. M. et Bettahar, A. (Déc2002), ’’ Calcul des Caractéristiques Statiques d’un palier a quatre  Butées Hydrostatiques,’’ 3èmes Journées de Mécanique, Décembre 24 -25, École Militaire Polytechnique Alger, Algérie.

EXPERIENCE

2008 à ce jour
Université d’Ibn Khaldoun - Tiret, Département de Génie Mécanique

· ENSEIGNANT 

Chargé de cours : Tribologie, Technique de Maintenance, RDM avancé, Mécanique Analytique, Vibration avancé et Vibroacoustique des Machines (Magister), Aeroacoustique des Turbomachine, Contrôle des Bruits et des Vibrations et Automatique II (Master)

· ENCADREMENT

2008-2012 
Ingénieur, Magister, et  master en mécanique : 11  projets  sur  la Vibrations, Dynamique des rotors, Paliers Hydrostatiques, Modélisation, Simulation & Méthodes Numériques. 

2011 à ce jour  
Doctorat : 5 doctorants sont en cours de recherche sous mes directions. Domaine de recherche : la Vibrations, Dynamique des rotors, Paliers Hydrostatiques, Système embarqué a temps réel, Modélisation, Simulation et  les Méthodes Numériques.
2005 / 2007
Université de Québec, École technologie supérieure, Département de Génie Mécanique, Montréal, Québec, Canada 

Chargé de cours : Conception vibratoire et dynamique des structures.
2003 / 2005
Université de Québec, École technologie supérieure, Département de Génie Mécanique, Montréal, Québec, Canada 

Révision technique de livre: Marc THOMAS, Fredric LAVILLE ’’Simulation des vibrations mécaniques par Matlab, Simulink et Anasys’’. 702 pages.

2003 - 2004
Université de Québec, École technologie supérieure, Département de Génie Mécanique, Montréal, Québec, Canada 


Chargé de TP  de cours : Techniques de maintenance industrielle 

2010 à ce jour
Chef de projet de recherche (CODE : J0302320090014), Département de Génie Mécanique, Université d’Ibn Khaldoun, Tiaret, intitulé : 

« Contribution au control semi - actif des vibrations de rotors  par un palier hydrostatique intelligent». L’objet principal de ce projet de recherche est de concevoir un palier intelligent hydrostatique à quatre patins alimentés par quatre résistances hydrauliques par un fluide Électro-rhéologique/ fluide Magnéto-rhéologique, afin d’améliorer le comportement dynamique d’un arbre flexible à l’aide d’un contrôle semi - actif.

2000 /2003
Membre d’un projet de recherche en Mécanique au Département de Mécanique  à l’Université Chlef  intitulé : « Développement de modèles fluides permettant le contrôle actif d’une  ligne d’arbre ». Notons que  ce projet a été  réalisé en collaboration avec le Laboratoire de Mécanique des Solides à l’Université de Poitiers, France.

2002/2003

Enseignant permanent à l’université de Chlef, Algérie.


Chargé de cours : Charge de cours (Analyse Numérique, mathématique, Vibration).

1993 /2002 

Enseignant vacataire à l’université de Chlef, Algérie.

Chargé de cours : Dessin technique, Analyse Numérique, Vibration.

1999 /2003 
Ingénieur en Génie Mécanique à l’Entreprise des   Ciments et ces  dérivés de  Chlef, ALGERIE ; Fonction occupée : Ingénieur chargé du suivi des projets à la direction de développement, Département des Travaux   Neufs.

OUTILS PROFESSIONNELS 

· Scientific programming: Fortran, Matlab / Sumlink, Labview, Basic, and C++
· Simulation E.F.M. : ANSYS, CFD,CFX

· Design: CatiaV5, Solid Works. Sulfer, Origin et Wingraphe, 

VII - Avis et Visas des organes administratifs et consultatifs

Intitulé du Master : 

	Comité Scientifique de département

	Avis et visa du Comité Scientifique : 

Date :



	Conseil Scientifique de la Faculté (ou de l’institut)

	Avis et visa du Conseil Scientifique : 

Date : 



	Doyen de la faculté (ou Directeur d’institut)

	Avis et visa du Doyen ou du Directeur : 

Date : 



	Conseil Scientifique de l’Université (ou du Centre Universitaire)

	Avis et visa du Conseil Scientifique : 

Date : 




VIII - Visa de la Conférence Régionale

(Uniquement à renseigner dans la version finale de l'offre de formation)




Maintenance Industrielle








Energétique





Génie Mécanique





Modélisation


et Simulation en Génie Mécanique











Etablissement: Université Ibn-Khaldoun Tiaret Intitulé du master: Modélisation et Simulation en Génie Mécanique
Année universitaire: 2013/ 2014
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